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1. Wymagania ogo6lne

1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej:

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej XS wymagania techniczne dotyxe
wykonania i odbioru robét budowlanych ,Przebudowazbudowa, termomodernizacja
istniejacej zabudowy SZOZ- Budynek gospodarczo ustugowy MB"zakresie instalacji
elektrycznych.

1.2.Zakres stosowania specyfikacji technicznej:

Specyfikacja techniczna ( ST ) jest dokumentertatym podstaw do udzielenia
zamowienia publicznego i zawarcia umowy na wykoegmiac budowlanych zawartych w
projekcie technicznym Przebudowa, rozbudowa, terod®mizacja istnigcej zabudowy
SZ0Z- Budynek gospodarczo ustugowy ,C”. Zakres gfikacji technicznej okrdaja
przepisy, jakie winny speinta budynki i obiekty budowlane zgodnie z przepisami
wykonawczymi okréajacymi wymagania techniczne iytkowe okrélone w art. 5 ustawy
Prawo Budowlane.

1.3.Dane ewidencyjne:

Obiekt: Przebudowa, rozbudowa, termomodernizacja istteggzabudowy
SZ0OZ- Budynek gospodarczo ustugowy ,B”

Adres: 49-100 Niemodlin ul. Zamkowa 4 dz. nr 836/8
Zadanie: instalacje elektryczne

Inwestor: Samorzdowy Zaktad Opieki Zdrowotnej w Niemodlinie
49-100 Niemodlin ul. Zamkowa 4

1.4.Zakres robot olgtych ST:

Wytyczne zawarte w niniejszej ST obejmujymagania ogolne dla prac okianych w
dokumentacji projektowej, przedmiarze robot i mnapstosowanie przy ich wykonywaniu,
odbiorze robét &dacych przedmiotami nagtujacych specyfikaciji :

45000000-7 Roboty budowlane

45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektryciny

45311000-0 Roboty w zakresie przewodow instaldejiteycznych oraz opraw elektrycznych
45311100-1 Roboty w zakresie przewodow instaldelteyczne;j
45311200-2 Roboty w zakresie opraw elektrycznych

45.31.21.00-8 Instalowanie przeciwpoowych systemow alarmowych
45.31.43.00-4 Instalowanie infrastruktury okakdoma

45312310-3 Ochrona odgromowa

45312311-0 Instalowanigwietlenia

45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne

45315600-4 Instalacje niskiego napa

45315700-5 Instalowanie rozdzielni elektrycznych

45317000-2 Inne instalacje elektryczne



1.5.0Okrglenia podstawowe:
Okreslenia podane w niniejszej SE ggodne z obowazujacymi PN.

1.5.1. Inwestor

Samorzdowy Zaktad Opieki Zdrowotnej w Niemodlinie

49-100 Niemodlin ul. Zamkowa 4

1.5.2. Uytkownik

Samorzadowy Zaktad Opieki Zdrowotnej w Niemodlinie

49-100 Niemodlin ul. Zamkowa 4

1.5.3.Projektant

Uprawniona osoba fizyczna lub prawnedica autorem opracouiaprojektowych i
uprawniona do wprowadzania zmian w dokumentachineznej.

1.5.4.Inspektor nadzoru inwestorskiego

Osoba prawna lub fizyczna wykonof nadzér nad realizagprzedmiotu kontraktu w
imieniu Inwestora. Do podstawowej roli inspektoradmoru inwestorskiego w
zamierzonym procesie budowlanym rgleco okrdlone zostato w art. 25 Prawa
Budowlanego kontrola wykonywanych robot z projektenprzepisami a tale z
warunkami techniczno - budowlanymi.

1.5.5.Wykonawca
Osoba prawna lub fizyczna wykonopa przedmiot kontraktu , odpowiedzialna za
jakos¢ roboét oraz zgodné z dokumentaagj projektows , ST i zaleceniami Inwestora.

1.5.6.Pozwolenie na budog
Decyzja administracyjna zezwajef na rozpocgie i prowadzenie budowy.

1.5.7.Dokumentacja budowy
Pozwolenie na budaywraz zasaczonym projektem budowlanym, dziennik budowy,
protokoty odbiorow cgsciowych i kaacowych , ksizki obmiarow .

1.5.8.Teren budowy
Przestrzé w ktorej prowadzoneagprace budowlane .

1.5.9.Dokumentacja powykonawcza
Dokumentacja sposgzona przez Wykonawc rob6t obejmujca caldé prac
wykonanych z naniesionymi zmianami dokonanymi Wwdi@ wykonywania robot .

1.5.10.Dziennik budowy

Ksiazka opatrzona pieeeia Wydzialu Architektury i Budownictwa Uezu
Miejskiego. Sklada giona z ponumerowanych stron opatrzonych pigigzUrzedu i
sty on do caglego notowania przebiegu realizacji zadania inymgbego,
dokonanych odbioréw robét, przekazywania pabece innej korespondencji
technicznej.




1.5.11.Ksega obmiaru

Jest to zaakceptowany przez Inwestora zeszyt zrperawanymi stronami, w ktorym
dokonuje si okresowych wyliczé i zestawi@ wykonanych rob6t potwierdzonych
przez Inwestora .

1.5.12.Specyfikacje techniczne
Zbior wszystkich dokumentéw technicznych zmanych z realizagj budowy,
kontrok i odbiorem poszczegolnych elementéw prac budovdany

1.5.13.0Operat kolaudacyjny

Zbior wszystkich dokumentéw umownych z odnotowanyzmianami, wynikami
wykonanych bada pomiaréw przeprowadzonych prob stwierdegch jakde
wykonanych prac oraz zestawieniesdbrobot wykonanych, a tak ich rozliczé
stanowicych podstaw do odbioru kécowego.

1.5.14.Rachunek iléciowy (RI)
Jest to szczegodtowy zakres prac zawarty w przedmianb6t stanowcym zahcznik
do tego opracowania i afty przetargiem.

1.5.15.Wynagrodzenie ryczattowe
Sposob ptatnéi wynagrodzenia ryczattowego oklaja warunki kontraktu .

1.5.16.0znaczenia i skréty

PN-92/B-011111 - Polska Norma z roku 1992 / beamumer normy
BN-93/1111-22 - Norma Braowa z roku 1993 / numer normy

BHP - Bezpieczgstwo i Higiena Pracy instrukcja

ITB - Instytut Techniki Budowlanej instrukcje wykania i odbioru prac bud.
ST — Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbienbot Budowlanych
PZJ — Program zapewnienia jakb

PB — Projekt budowlany

1.6. Ogdélne wymagania dotygze robot:

Wymagania formalno — prawne i ogolne dotym zamierzonego zadania inwestycyjnego
zostan okreslone w warunkach kontraktu. Wykonawca nie zmavykorzystywa biedéw i
opuszczé w dokumentacji projektowej i ST. Po wykryciu ¢dbw w dokumentacii
Wykonawca powinien powiadoihi Inwestora i Jednostk Projektowa, a Inwestor
zobowhzuje w ramach zapewnionego nadzoru autorskiegoeasiorskiego do ich usugia.

1.6.1. Zakres robot

Wykonawca powinien zapewicatas¢ robocizny, materiatdw, spgtu, narzdzi, transportu i
dostaw niezbdnych do wykonania roboét aftych umowa, zgodnie z jej warunkami, PB
(projektem budowlanym), ST i ewentualnymi wskazémka inspektora nadzoru
inwestorskiego. Przed ostatecznym odbiorem robdkdigwca uporakuje plac budowy,
dokona rozliczenia wykonanych robét, dostaw inweskich i przygotuje obiekt do




przekazania. Wykonawca wykona do dnia odbioru ie@stawi Inwestorowi komplet
dokumentow budowy wymagany przepisami ustawy z @idipca 1994 r. prawo
budowlane ( Dz. U. nr 207 , poz. 2016 zzpdzm. ). JednocZeie dokonane zostanie
rozliczenie z Inwestorem zazte media i wynajmowane pomieszczenia.

1.6.2. Ochrona i utrzymanie robot

Podczas realizacji rob6t tj. od czasu pgeej do czasu przekazania placu budowy
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgorobét oraz mienia Inwestora przekazanego
razem z placem budowy. Wykonawcadbie utrzymywa roboty budowlane do czasu
koncowego odbioru . Utrzymanie powinno dprowadzone w taki sposob, aby obiekt lub
jego elementy byly w zadawadaym stanie przez caty czas do momentu odbioricéewego.
Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Inspektora
nadzoru inwestorskiego powinien rozpacaitrzymanie nie péniej niz w 24 godziny od
wezwania pod rygorem wstrzymania prac z winy Wykooa

1.6.3. Zgodnd¢ robot z projektem budowlanym (PB )i ST

Projekt budowlany Specyfikacje techniczne oraz inloelatkowe dokumenty przekazane
przez inspektora nadzoru budowlanego ( np. proyjokohiecznéci na roboty dodatkowe |,
zamienne i zaniechane ) stangwi zamdéwionym zakresie hsntegralry czescia umowy a
wymagania w nich zawarte, ®bowhzujace dla Wykonawcy. Realizacja prac budowlanych
ma by wykonana zgodnie z wymogami wynikeymi z art. 7, ust, 1 ustawy z dnia 07.lipca
1994 r. prawo budowlane ( Dz. U. nr 207 , poz. 20p&n. zm. ) w ktérym wyliczone zostat
zespot przepiséw zaliczanych jako techniczno - lddoe. W trakcie realizacji robot
budowlanych naley postugiwg sie obowhkzujacymi przepisami oki&donymi w
Rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni®d@ w sprawie warunkow
technicznych , jakim powinny odpowiadaudynki i ich usytuowanie ( Dz. U. nr 75 , poz.
690 z pé@n. zm. ). Wykonawca nie me wykorzystywa istniepcych bkdow w PB lub ich
opuszczad O ich wykryciu Wykonawca powinien natychmiast pas#omi inspektora
nadzoru inwestorskiego, ktory dokona odpowiedniatian lub poprawek, a w przypadku
powaznych bkdow inspektor nadzoru budowlanego wezwie projektashd ich usuricia.
Wszystkie wykonywane roboty i dostarczone materiatgny by zgodne z PN, PB, ST.
Dane okrélone w PN, PB, ST uwane g§ za wartéci docelowe, od ktdrych dopuszczalne si
odchylenia w ramach olsenego przedziatu tolerancji. W sytuacji gdy robdtyp wyte
materiaty dla realizacji zamierzenia inwestycyjnew® kxda zgodne z PN, PB i ST i wptgn
one na zmiag charakterystyki wykonanych elementéw obiektu buldmego, to takie roboty
lub materiaty lgda niezwtocznie zagpione innymi na koszt Wykonawcy.

1.7.Projekt budowlany

Projekt budowlany obejmuije :

- projekt budowlany architektury ,

- projekt budowlany instalacji elektrycznych,
- przedmiary robot.

1.8.Teren budowy

1.8.1. Przekazanie terenu budowy

Wykonawca dostarczy Inwestorowi w terminie na 14gined ustalonym w umowie terminie
przekazania terenu budowy:

- oswiadczenia wynikajce z przepisow prawa budowlanego osob funkcyjnyphegieciu
obowiazkow na budowie, wraz z aaiadczeniem o przynatacsci do odpowiedniej




Okregowej Izby Budowlanej (kierownik budowy, kierowniogbot),

- liste pracownikéw planowanych do zatrudnienia na buddmige, nazwisko, imiona
rodzicow, data i miejsce urodzenia, adres zamiesakar PESEL, nr dowodu osobistego,
dat wydania i przez kogo wydany ),

- liste samochodow do obstugi budowy ( marka , modelrejastracyjny , nr dowodu
rejestracyjnego , dane kierowcy jw. ) .

Inwestor przekze plac budowy Wykonawcy w terminie ustalonym umow

W dniu przekazania placu budowy Inwestor przekdziennik budowy wraz ze wszystkimi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi. Wgka punkt poboru wody i energii
elektrycznej . Teren budowy Wykonawca zabezpiedag pbudowy przed wchodzeniem oséb
niepazadanych, poprzez jego ogrodzenie, azeakiwietli teren w godzinach wieczornych i
nocnych .

1.8.2.Sposob ubezpieczenia i zabezpieczenia terdrudowy

O fakcie przystpienia do robot Wykonawca obwi@ w widoczny sposéb publicznie w
Sposob uzgodniony z inspektorem nadzoru inwestegski oraz przez umieszczenie w
miejscach i iléciach okrélonych przez inspektora nadzoru inwestorskiego idabl
informacyjnych i ostrzegawczych zgodnych z odpowied przepisami i w miayr potrzeb
podswietlanych. Koszt zabezpieczenia placu budowy iwazonych robét nie podlega
oddzielnej zaptacie przez Inwestora. Realizowanecer budowlane przy zadaniu
inwestycyjnym lgdacym przedmiotem umowy natg ubezpiecz§ w jednym z towarzystw
ubezpieczeniowych zaakceptowanych przez Inwestétezedmiotem ubezpieczenia winny
by¢ objete zaréwno szkody wiasne jak i 0s6b trzecich pragtpcych na terenie budowy, w
zakresie nagpstw od nieszegliwych wypadkow, uszkodze od ognia, kradziey,
swiadomych zniszcze przez osoby trzecie, uszkodzeod ognia oraz warunkéw
atmosferycznych. Waré6 robé6t obgta ubezpieczeniem powinna uwadhic roboty,
materiaty, sprat i urzadzenia do wartiei szacunkowej oké&onej przez Wykonawg do
wykonania przedmiotu umowy. Zadaniem ubezpieczg@sawyhczenie odpowiedzialrioi
materialnej Wykonawcy i Zamawigjego z tytutu wypadkéw i powstatych szkod losowych
odpowiedzialnéci cywilnej w czasie realizacji robot. Wykonawcatj@obowiazany na kade
zadanie Zamawiajcego przedstawipoliss ubezpieczenioworaz dowody optacenia sktadek.
Koszty ubezpieczenia budowy ponosi Wykonawca peatizowanych na podstawie zawartej
umowy.

1.9.Powgznia prawne i odpowiedzialsé prawna

1.9.1.Stosowanie gido ustalei prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowdzany jest znai stosowa wszystkie powszechnie obaaujace przepisy
wydane przez wladze miejscowe, ktoreve jakichkolwiek sposdb zwrane z robotami, a
takze jest w pelni odpowiedzialny za ich przestrzeganieakcie realizacji budowy.
Wykonawca kdzie respektow@prawa patentowe lub innych praw wiascia bedzie w petni
odpowiedzialny za wypetnienie wszystkich wymagaawnych odngnie wykorzystywania
opatentowanych i zastrzenych rozwizan projektowych, urzdzen, materiatdbw lub metod i
W Sposob cigly bedzie informowa inspektora o swoich dziataniach, przedstaygidjopie
zezwolé i inne dokumenty .

Nie dotrzymanie w/w wymagaspowoduje nagpstwa finansowe lub prawne w c&do
obcigzajace Wykonawe.




1.9.2.0chrona witasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowzany do ochrony przed zniszczeniem i uszkodzenidasngci
Inwestora, publicznej i prywatnej.zBi z uwagi na niedopetnienie, nietawe prowadzenie
robét lub brakiem koniecznych dziateze strony Wykonawcy nagii uszkodzenie lub
zniszczenie w/w wiasroi, to Wykonawca na swoj koszt naprawi, odtworzykaesizomn
wilasndg¢ lub odkupi uradzenie. Stan uszkodzonej, zniszczonej, acpag naprawionej
wilasnaci powinien by nie gorszy i przed powstaniem uszkodzenia lub zniszczenia.

1.9.3.0chronasrodowiska w czasie prowadzenia robét
Wykonawca ma obowzek zna i stosow& w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy w
zakresie ochron§rodowiska naturalnego .

1.9.4.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwatyg sszkodliwe dlasrodowiska, nie kda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszczaezastosowania materiatdw wywadgych szkodliwe promieniowanie
0 nhatzeniu przekraczagym dopuszczalne. Wszystkie materialy zastosowaneezp
Wykonawe do realizacji rob6t budowlanych musposiada $wiadectwa dopuszczenia do
stosowania wydane przez uprawriojednostl¢, oraz jednoznaczne o braku szkodliwego
oddziatywania tych materiatébw ngiodowisko. Materiaty, ktéreasszkodliwe dla otoczenia
tylko w czasie realizacji prac budowlanych, a pb makaczeniu ich szkodliwg zanika,
moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych producentazade
okaze sk, ze wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawgigy powinien otrzymé zgod;
na ich wykorzystanie od wdaiwych organow administracji patwowe;j.

Jezeli Wykonawca dla realizacji robot wykorzystat nrédey szkodliwe dla otoczenia zgodnie
ze specyfikacjami, a ichzycie spowodowato jakiekolwiek zagrenie dlasrodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Inwestor.

1.9.5.0chrona przeciwpdarowa

Wykonawca kdzie przestrzedgaprzepiséw ochrony przeciwparowej.

Wykonawca umigci sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy na terenie prowadzonych prac budowlanitdteriaty tatwopalne i niebezpieczne
beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisa zabezpieczone przed
dostpem o0sOb trzecich. Prace zamowo-niebezpieczne realizowanedip na zasadach
uzgodnionych z upowaionym przedstawicielem Inwestora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za wszystkie stradyw@dowane pzarem wywotanym w
wyniku realizacji robot albo przez personel WykoogwWykonawca odpowiadadedzie za
straty spowodowane przezzaw wywotany przy osoby trzecie powstate w wynikmizaba

w zabezpieczeniu budowy i materiatdw niebezpieckanyc

1.9.6.Bezpieczistwo i higiena pracy (bhp)

Podczas realizacji prac Wykonawca winien przesazqyzepisow dotycgych bhp. W
szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel Wykonawcy nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dtirowia oraz nie spetnigych
odpowiednich wymaga sanitarnych. Wykonawca zapewni pracownikom ¢dzie
utrzymywat uradzenia zabezpieczge, socjalne oraz spizi odpowiedni odziez dla
ochrony zycia i zdrowia 0sOb zatrudnionych na budowie orala dapewnienia
bezpieczéstwa publicznego. Uznaje ¢size wszystkie koszty zwkane z wypetnieniem




wymaga okrelonych powyej nie podlegaj odrcbnej zaptacie przez Inwestora & S
uwzgkdnione w cenie kosztorysowej.

1.10.Wymagania dotycgce Wykonawcy Robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito z
Dokumentacj Projektows, Specyfikaci Techniczi i poleceniami Inspektora Nadzoru. Do
obowiazkbw Wykonawcy Robot naty przed przysipieniem do robot opracowanie i
przedstawienie do aprobaty Inspektorowi NadzorwgRimu Zapewnienia Jakm (PZJ), w
ktorym przedstawia sizamierzony sposéb wykonania robét,aihveosci techniczne, kadrowe
i organizacyjne, gwarantge wykonanie robot zgodnie z projektem, specyfikag
technicznymi oraz poleceniami i ustaleniami przekegmi przez Inspektora Nadzoru.

1.10.1.Kwalifikacje kadry Technicznej Wykonawcy Rolbt

1. Kierownik budowy musi posiadauprawnienia do petnienia samodzielnej funkciji
technicznej w budownictwie - kierownika budowy b w specjalnéci konstrukcyjno-
budowlanej oraz hiycztonkiem Izby liynierow Budowlanych.

2. Kierownicy poszczegolnych rodzajow rob6t mugmwsiadéa uprawnienia do petnienia
samodzielnej funkcji technicznej w budownictwie ierownika budowy i robét w
odpowiedniej specjalrci i by¢ cztonkami Izby laynieréw Budowlanych.

3. Wymagany jest agty nadzor kadry technicznej nad prowadzonymi rabotbudowlano-
montaowymi remontu i modernizacji obiektu.

1.11.Materialy
Materialy wykorzystane do wykonywania robot glgh niniejsa specyfikacg musz
spetnid& wymogi odnénych przepiséw i by dopuszczone do stosowania w budownictwie.

Za dopuszczone do stosowania w budownictwie uziajeyroby, dla ktérych wydano:

a) certyfikat na znak bezpiedmtwa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych (dla ebgw wymienionych w
Zarzadzeniu Dyrektora Polskiego Centrum BadeCertyfikacji z 28 marca 1997 r. - MP
22/97 poz. 216),

b) certyfikat zgodnéxi z Polslkk Norma lub aprobat techniczi (dla wyrobéw wymienionych
w Rozporadzeniu MSWIA z 22 kwietnia 1998 r. w sprawie wyr@b®&tuzacych do
ochrony przeciwpzarowej, ktdore mog by¢ wprowadzone do obrotu i stosowania
wytacznie na podstawie certyfikatu zgodooDz U. 55/98 poz. 362 lub wyrobow, dla
ktorych wymaganie takie zawiera dokument odniesiekiorym dokonywana jest ocena
zgodndci),

c) certyfikat lub deklaragjz Polsk Norma lub aprobat techniczia zgodndci dla materiatdw
nie wymienionych w pkt a) i b) (wg Rozpadzenia MSWIA z 31 lipca 1998 r. w sprawie
systeméw oceny zgodém, wzoru deklaracji zgodsoi oraz sposobu znakowania
wyrobéw budowlanych dopuszczonych do obrotu i p@ebmego stosowania w
budownictwie Dz.U. 113/98 poz. 728).

Dopuszcza si stosowanie wyrobow przeznaczonych do jednostkoweggtosowania w
przedmiotowym obiekcie. Wyroby te musposiadéa oswiadczenia dostawcy wyrobu, w
ktérym zapewnia si zgodnd¢ wyrobu z indywiduala dokumentag oraz przepisami i
obowigzujacymi normami. Gwiadczenia dostawcy wyrobu powinnocbwydane zgodnie z
warunkami okréonymi w Rozporzdzeniu MSWIA z 24 lipca 1998 r. w sprawie oi{enia
wykazu wyrobow budowlanych nie maych wptywu na spetnienie wymagaodstawowych



oraz wyrobéw wytwarzanych i stosowanych wedlug uxch zasad sztuki budowlanej
(Dz.U. 99/98 poz. 637).

1.11.17r6dbo uzyskania materiatow

1. Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanygkonzystaniem jakichkolwiek
materialtbw przeznaczonych do robot Wykonawca ptaedsszczegotowe informacje
dotyczicego proponowanegaddta zakupu, wytwarzania, zamowienia lub wydobyaan
tych materiatdw i odpowiednigwiadectwa bada laboratoryjnych oraz prébki do
zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

2. Zatwierdzenia pewnych materialtdbw z danegodia nie oznacza automatycznize
wszelkie materiaty z tegerddta uzyskaj zatwierdzenia.

3. Wykonawca zobowrany jest do prowadzenia ba&dav celu udokumentowaniaze
materialy uzyskane z dopuszczonegubdia w sposéb ggly spetniaj wymagania
Specyfikacji Technicznych w czasie pgsi robot.

1.11.2.Pozyskiwanie materialdow miejscowych

1. Wykonawca odpowiada za uzyskiwanie pozwodel wigcicieli i odnagnych wiladz na
pozyskanie materiatdow z jakichkolwiekrodet miejscowych, wiczapc w to zrodia
wskazane przez Zamawdapgo i jest zobowgzany dostarczy Inspektorowi Nadzoru
wymagane dokumenty przed rozpecem eksploatacji.

2. Wykonawca przedstawi raporty z badarenowych i laboratoryjnych oraz proponowan
przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzenia InspektordNa@dzoru.

3. Wykonawca ponosi odpowiedzialidaza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych
materiatéw z jakiegokolwiekrédta.

4. Wykonawca poniesie wszelkie koszty, a w tym:aopt wynagrodzenia i jakiekolwiek
koszty zwazane z dostarczeniem materiatdw do robét.

5. Humus i nadklad czasowo ztj z terenu wykopdw, ukopow i miejsc pozyskaniaskiai
zwiru beda sktadowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcezywracaniu stanu terenu
po ukaczeniu robot.

6. Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z vogko na Terenie Budowy lub z innych
miejsc wskazanych w Kontrakcieda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagaKontraktu lub wskazalnspektora Nadzoru.

7. Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektor&amgwca nie &dzie prowadz
zadnych wykopow na Terenie Budowy poza tymi, ktoostaty wyszczegoélnione w
Kontrakcie.

8. Eksploatacjazrodet materiatdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym terenie.

1.11.3.Inspekcja wytwérni materiatdw
1. Wytwornie materiatdw megby¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzorehy ¢
sprawdzenia zgoddoi zastosowanych metod produkcyjnych z wymaganyRrobki
materialtdbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich §aiavosci. Wyniki tych kontroli
beda podstavwy akceptacji poszczegdlnych partii materiatow podhadem jakdci.
2. W przypadku, gdy Inspektor Nadzorgdhie przeprowadzat inspekcwytworni beda
zachowane nagtujace warunki:
a) Inspektor Nadzoruchzie miat zapewniona wspotpkac pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatéw w czasie inspekciji,
b) Inspektor Nadzoru ¢dlzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych @zi
wytworni, gdzie odbywa si produkcja materiatdbw przeznaczonych do realizacji
Kontraktu.
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1.11.4.Materialy nie odpowiadajce wymaganiom

1. Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawe wywiezione z
Terenu Budowy, &z ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora NadzaieliJ
Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy nzyaie tych materiatdw do innych robét zrtie
do ktorych zostaty zakupione, to koszt tych matéwazostanie przewargciowany przez
Inspektora Nadzoru.

2. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujsie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, Hcz sk z jego nie przyciem i
niezaptaceniem.

1.11.5.Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane nadyerdo czasu gdy dola one
potrzebne do Roboét, byly zabezpieczone przed zzesuem, zachowaly swgjjakcsé i
wiasciwosci do robét i byty dostone do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

1.11.6.Wariantowe zastosowanie materiatdw

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidmaozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzajow materialu w wykonywanych Robotach, Wykooawowiadomi Inspektora Nadzoru
0 swoim zamiarze co najmniej 2 tygodnie przegciem materiatu, albo w okresie dezym,
jezeli to bedzie wymagane dla baflgprowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie z@oby¢ pazniej zmieniany bez zgody Inspektora
Nadzoru.

1.12.Sprat
1. Wykonawca jest zobowdany do aytkowania tylko takiego spetu, ktory nie spowoduje

niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych Robot. Spgz uzywany do Robot
powinien by zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w ST, w przypadku braku lastav dokumentach spet
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzor

2. Liczba i wydajné¢ sprztu hbedzie gwarantow@ przeprowadzenia Robdét zgodnie z
zasadami okgonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniémpektora Nadzoru
w terminie przewidzianym Kontraktem.

3. Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania Robdét, ma by
utrzymany w dobrym stanie i gotow® do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyazymi jego uytkowania.

4. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopiekumnentéw potwierdzagych
dopuszczenie spgtu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

5. Jeeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewigdunozliwos¢ wariantowego ziycia
sprztu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiaddnspektora Nadzoru o
swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptazed dyciem sprztu. Wybrany spr,
po akceptacji, nie ni®@ by pazniej zmieniany bez jego zgody.

6. Jakikolwiek sprat, maszyny i urgdzenia nie gwarantage zachowania warunkow
Kontraktu, zostam przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nagpulszczone do
Robot.

1.13.Transport
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. Wykonawca jest zobowdany do stosowania jedynie takigtodkéw transportu, ktére nie

wptyna niekorzystnie na jakdé Robot i widciwosci przewaonych towarow.

Liczba srodkow transportu dulzie zapewni& prowadzenia Rob6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniabitspektora Nadzoru, w
terminie przewidzianym Kontraktem.

. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy muspetni@ wymagania dotyczxe

przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuwsngzh obcizen na osie i innych
parametrow technicznyclsrodki transportu nie odpowiadage warunkom Kontraktu na
polecenia Inspektora Nadzorgda usungte z terenu budowy.

Wykonawca &dzie na bieaco usuwd, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu Budowy.

1.14.Wykonanie robot

1.14.1.0g6lne zasady wykonania Robo6t

1.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzeniedaljodnie z Kontraktem, oraz jao
zastosowanych materialtbw i wykonanych Robot, za igodnd¢ z Dokumentag)
Projektowa, wymaganiami ST, Programem Zapewnienia deakoprojektu organizaciji
Robat i poleceniami Inspektora Nadzoru.

. Wykonawca ponosi odpowiedziakdoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie

wysokaci wszystkich elementéw Robdét zgodnie z wymiaramdetnymi okr&lonymi w
Dokumentacji Projektowe.

. Nastpstwa jakiegokolwiek kfdlu spowodowanego przez Wykonaww wytyczeniu i

wyznaczeniu Roboét zostanjesli wymaga: bedzie tego Inspektor Nadzoru, poprawione
rzez Wykonawe na wiasny koszt.

. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczeniaokg&ci przez Inspektora Nadzoru nie

zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialkm za ich doktadn<z.

. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow

Robét keda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakddmkumentaciji
Projektowej i ST, a tate w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu deciymgpektor
Nadzoru uwzgldni wyniki bada& materiatdw i Robét, rozrzuty normalnie wgstijace
przy produkcji i przy badaniach materiatow,sdoadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywage na rozwzam decyzg.

. Polecenia Inspektora Nadzorgdp wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego

wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawpod grdba zatrzymania Robot.
Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

1.15.Kontrola jakosci

1.15.1.Program Zapewnienia Jak€ci

1.

Do obowazkow Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspekto
Nadzoru Programu Zapewnienia J&kp w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonania Rob6t, mdiwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaratej
wykonanie Robdét zgodnie z Dokumentaé€jrojektows, ST oraz polecenia i ustaleniami
przekazanymi przez Inspektora Nadzoru.

. Program Zapewnienia J&kbbedzie zawier&:

a) czs$¢ 0golm opisupca:
“ organizag} wykonania Robot, w tym terminy i sposob prowadadrobot
“ organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robdét,
“ metody zapewnienia bezpieéaséva pracy pracownikom i osobom postronnym,
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“ wykaz zespotoéw roboczych, ich kwalifikacje i pgogowanie,

“ wykaz o0sOb odpowiedzialnych za jakoi terminowad¢ wykonania poszczegdlnych
elementow Robdt,

“ system (sposob i procedliproponowanej kontroli i sterowania jakm wykonywania
Robot,

“ wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumagthego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zl@cowadzenia badd,

” sposob i form gromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw steragych a take wycihaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposoéb i dggrmekazywania tych informacji
Inspektorowi Nadzoru.

b) czs¢ szczegotowa opisaga dla kazdego asortymentu Robot:

“ wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgizn
oraz wyposzenie w mechanizmy sterowania i gizenia pomiarowo-kontrolne

“ rodzaje i ila¢ srodkow transportu i ueglzen do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

” spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedtautch wiaciwosci podczas
transportu,

” spos6b i proceddrpomiarOéw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzenia wdzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrglementéw Robot,

“ sposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

1.15.2.Zasady kontroli jak@gci Robot

1. Celem kontroli Robot dulzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zatazona jakos¢ Robot.

2. Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok Robot i jakdci materiatdw.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazbpc personel, spet, zaopatrzenia
i wszystkie urzdzenia niezbdne do pobierania probek i bad@aateriatéw i Robot.

3. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektadzoru mae zaadat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflaw celu zademonstrowaniaze poziom ich wykonania jest
zadowalajcy.

4. Wykonawca &dzie prowadzi pomiary i badania materiatdbw i Robdét zestotliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej i ST.

5. Minimalne wymagania co do zakresu hadazestotliwosci s3 okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tamedkne, Inspektor Nadzoru ustal
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapeiwviykonanie Robo6t zgodnie z Kontraktem.

6. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzofwiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia 1 sprgt badawczy posiadaj wazna legitymacg, zostaly prawidiowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm oké&ajacych procedury bada

7. Inspektor Nadzorughzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w
celu ich inspekcji.

8. Inspektor Nadzorughzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnigciach  dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spktu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyeteli niedocagniccia te leda tak
powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na rzeteldd wynikow bada Inspektor Nadzoru
natychmiast wstrzymazycie do Robot badanych materiatdw i déguje do ycia
dopiero wtedy, gdy niedagniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsuntte |
stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.
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9. Wszystkie koszty zwrane z organizowaniem i prowadzeniem Badwaterialdw ponosi
Wykonawca.

1.15.3.Badania i pomiary

1. Wszystkie badania i pomiarykda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w ST, stogowa
maozna wytyczne krajowe, albo inne procedury zaakceptmiprzez Inspektora Nadzoru.

2. Przed przygpieniem do pomiarow lub batiawykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badarta. wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

1.15.4.Raporty z bada

1. Wykonawca &dzie przekazywa Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami &ad
uzgodnionymi z Inspektorem Nadzoru.

2. Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane na formularzach wedtug dostarczomegez
niego wzoru lub innych przez niego zaakceptowanych.

1.15.5.Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

1. Dla celéow kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniongt j@o
dokonywania kontroli, pobierania probek i badangtenialow uzrédta ich wytwarzania, i
zapewniona mu dalzie wszelka pomoc potrzebna ze strony Wykonawgyoducenta
materiatow.

2. Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacjiteysu kontroli rob6t prowadzonych przez
Wykonawe, bedzie ocenid zgodnd¢ materiatow i Robot z wymaganiami ST na
podstawie wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

3. Inspektor Nadzoru nie pobiera probki materiatdbw i prowadéi niezalenie od
Wykonawcy na swoj koszt. Zeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty g niewiarygodne,
to Inspektor poleci wykonawcy lub zleci niezalemu laboratorium prowadzenia
powtdrnych lub dodatkowych bat@laalbo oprze siwytacznie na wtasnych badaniach przy
ocenia zgodrkei materiatow Robot z ST i Dokumentadfrojektova. W takim przypadku
catkowite koszty powtdérnych lub dodatkowych béada pobierania probek poniesie
Wykonawca.

1.15.6.Atesty jakdci materiatow

1. Przed wykonaniem baglgakasci materiatow przez Wykonawg Inspektor Nadzoru nie
dopuci¢ do wycia materialy posiadage atest producenta stwierdgaj petrs zgodnd¢ z
odpowiednimi normami i ST.

2. W przypadku materiatow, dla ktorych atesty wyanag) § przez ST, kada partia
dostarczana do Robétdizie posiadaatest okrélajacy jednoznacznie jej cechy.

3. Produkty przemystoweegta posiadé atesty wydane przez producenta, poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego b@ad&opie wynikow tych bada beda
dostarczone przez Wykonagvmspektorowi Nadzoru.

1.15.7.Dokumenty budowy

Dziennik Budowy.

1. Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyobowazujacym
Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy d
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidn@a prowadzenia Dziennika Budowy
zgodnie z obowzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
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2. Zapisy w dzienniku Budowyeba dokonywane na bigco i keda dotyczy¢ przebiegu
Robét, stanu bezpiecrgwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcggpny
budowy.

3. Kazdy zapis w Dzienniku Budowyelzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu z podaniem imienia i nazwislea stanowiska stbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwaltechnilky, w porazdku chronologicznym, bezpeednio
jeden pod drugim, bez przerw.

4. Zahczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyeb¢da oznaczone kolejnymi
numerami zaicznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru

5. Do Dziennika Budowy natg wpisa& w szczegolngci:

” dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy

“ dat przekazania przez Zamawieggo Dokumentacji Projektowej,

“ uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programwewagenia jakéci i harmonogramu
Robat,

“ terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegolnych elementow Robot,

” przebieg Robdét, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyrzerw w
Robotach,

“uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru i Projekdigm ramach nadzoru autorskiego),

” daty wstrzymania Rob6t z podaniem powodu

“ zgtoszenia i daty odbiorow Robot zand@jch, ulegajcych zakryciu, cgciowych i
koncowych odbioréw Robot,

“ wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
” stan pogody i temperatury powietrza w okresie angkvania Robdét podlegajych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym wazkui z warunkami klimatycznymi,
“ zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apisee Dokumentacii
Projektowej,

“ dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie
wykonywania Robat,

“ dane dotyczce materiatow, pobierania probek oraz wyniki preg@dzonych badaz
podaniem, kto je przeprowadzat,

“inne istotne informacje o przebiegu Robot.

6. Propozycje, uwagi i wyfaienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowgdd
przediazone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowanga si

7. Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dzienrmkaowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.

8. Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obligujesgaktora do ustosunkowaniag.si
Projektant nie jest jednak strprkontraktu i nie ma uprawniedo wydawania polede
Wykonawcy Robét.

Ksiega obmiaru

Ksiega obmiaru robét jest dokumentem budowy. Za proeaidz ks¢gi obmiaru robét
odpowiedzialny jest Wykonawca. Kga obmiaru robot stanowi dokument pozwadgjna
rozliczenie faktycznego wykonaniaidego z elementow robot i stanowi podsiazmptaty.
Obmiary wykonanych robot prowadzesv sposob aigly w jednostkach przygfych w ST.
Ksigga obmiaru robot zawiera karty obmiaru robét z:

- numerem kolejnym karty,

- podstavg wyceny i opisem robét,

- ilos¢ przedmiarow robot,

- dat obmiaru,

- obmiarem przeprowadzonym zgodnie z zasadami podian pkt 2.7 w ST,
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- iloscia robét wykonanych od pogtku budowy.

Ksigga obmiaru rob6t musi byprzedstawiona do sprawdzenia inspektorowi po wgkan
robo6t, przed ich zakryciem jednak niezpiéej niz na koniec okresu rozrachunkowego
wynikajacego z umowy. Fakt przedstawienia ¢gsi obmiaru robot inspektorowi do
potwierdzenia faktycznie wykonanego zakresu robdtkdMawca uwidoczni wpisem do
dziennika budowy.

Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow, orzetdaeo jak@ci materiatow, recepty robocze

i kontrolne wyniki bada Wykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej z Inspektorem
Nadzoru. Dokumenty te stanawzahczniki do odbioru Robét. Winne byudostpniane na
kazdezyczenie Inspektora Nadzoru.

Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zaliczagprocz wymienionych wiej, nas¢pujace dokumenty:

” protokoty przekazania Terenu Budowy,

“ harmonogram budowy,

“ umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawry cywilnoprawne,

” protokoty odbioru Robot,

” protokoty z narad i ustaie

“ dowody przekazania materiatdbw z demantadowody utylizacji materialtdw z demonta
podlegagcych utylizacji,

“ korespondengjna budowie.

1.15.8.Przechowywanie dokumentow budowy.

1. Dokumenty budowy dala przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomiced
zabezpieczonym.

2. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

3. Wszelkie dokumenty budowy ¢ttn zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i
przedstawiane do wgdlu nazyczenie Zamawiagego.

1.16.0Obmiar robo6t

1.16.1.090Ine zasady obmiaru robot

1. Obmiar robo6t &dzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z
Dokumentagj Projektova i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie @fegm.

2. Obmiaru Rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnymiadamieniu Inspektora Nadzoru o
zakresie obmierzanych Roba6t i terminie obmiarunanniej 3 dni przed terminem.

3. Wyniki obmiaru lkeda wpisane do Ksigi Obmiaru.

4. Jakikolwiek bdd lub przeoczenie (opuszczenie) wsd@ach podanych w Przedmiarze
Rob6t nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaiczenia wszystkich Roboét. &ne dane
zostamn poprawione wedtug instrukcji Inspektora Nadzoru.

5. Obmiar gotowych RobéteHzie przeprowadzony z ¢ztcscia wymagam do celu ptatngci
na rzecz Wykonawcy w czasie olenym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inspektora Nadzoru.

1.16.2.Zasady okrélania ilo§ci Robot i materiatow
1. Dlugaci i odlegiaci migdzy wyszczegollnionymi punktami skrajnyme¢da obmierzane
poziomo wzdta linii osiowe).
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2. Jeeli Specyfikacje Techniczne wig@iwe dla danych Robo6t nie wymagajnaczej,
objetosci beda wyliczone w ni jako diugéé pomnaona przezredni przekroj.

3. llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,eda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

1.16.3.Uradzenia i sprat pomiarowy

1. Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robétab
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

2. Urzdzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagay bada atestujcych, to Wykonawca duzie posiada wazne
swiadectwa kwalifikacyjne.

3. Wszystkie urgdzenia pomiarowedda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie,
w catym okresie trwania Robat.

1.16.4.Czas przeprowadzania obmiaru

1. Obmiary lgda przeprowadzane przededziowym lub kaxcowym odbiorem robot, a ta&
w przypadku wysgpowania dtaszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robot.

2. Obmiary robot zanikagych przeprowadzagiv czasie ich trwania.

3. Obmiary rob6t podlegajych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

4. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzownecabhia lda wykonywane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

5. Obmiary skomplikowanych powierzchni lub eogci uzupetniane &da odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Kgi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice mnoga
by¢ dolaczone w formie osobnego zetnika do Kstigo Obmiaru, ktérego wzor zostanie
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

1.17.0dbio6r robot

1.17.1.Rodzaje odbioréw

W zalenosci od ustalé odpowiadajcych ST, Roboty podlegajnastpujacym etapom
odbioru, dokonywanym przez Inspektora Nadzoru jpidziale Wykonawcy:

a) odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c¢) odbiorowi kaxcowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu,

e) odbiorowi gwarancyjnemu.

1.17.2.0dbior robot zanikapcych i ulegapcych zakryciu

1. Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie reajizulegr zakryciu.

2. Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogoélnego
postpu Robot.

3. Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru.

4. Gotowd¢ danej cezsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doebaika
Budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Zdagd Odbiér hdzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie qndej jednak ni w ciagu trzech dni roboczych od
daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy.

5. Jaké¢ i ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o
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przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumeptderojektova, ST i uprzednimi
ustaleniami.

1.17.3.0dbior czsciowy
Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru
czesciowego Robot dokonujegsivg zasad jak przy odbiorze kmmwym Robot.

1.17.4.0dbior kaicowy Robot

1. Odbior kacowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykaadobot w odniesieniu
do ilosci, jakasci | wartdsci.

2. Catkowite zakfaczenie Robét oraz gotowd do odbioru kécowego lgdzie stwierdzone
przez Wykonawe wpisem do Dziennika Budowy i bezzwtocznym powiademem na
pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

3. Odbidr kacowy Robdét nagpi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych
liczac od dnia potwierdzenia zakezenia Robot i przggia dokumentéw, o ktérych mowa
w punkcie 2.8.5.

4. Odbioru kacowego Robét dokona komisja wyznaczona przez Zaapmego w
obecndci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiecaj Roboty dokona ich
oceny jakéciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw badla pomiarow,
ocenie wizualnej oraz zgodsw wykonania Robot z Dokumentadprojektov i ST.

5. W toku odbioru kacowego Robo6t komisja zapozng gi realizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbiorow robdt zanikggych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania roboét uzupetnigych i Robét poprawkowych.

6. W przypadku niewykonania wyznaczonych Robo6t aapowych, komisja przerwie swoje
czynnggci i ustali nowy termin odbioru kmowego.

7. W przypadku stwierdzenia przez komajsje jaka¢ wykonanych Robot w poszczegoélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganychumektacy Projektova i ST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszoa wartasé
wykonanych Robdét w stosunku do wymagazyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

1.17.5.0dbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydidtra@wiazanych z usurciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyctatw okresie gwarancyjnym . Odbior
pogwarancyjny &dzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem
zasad odbioru ostatecznego.

1.17.6.Dokumenty do odbioru kéicowego
1. Podstawowym dokumentem do odbiorundmwvego Robét jest protokdt koowego
odbioru Robét sporrzony wg ustalonego przez Zamaw@ggo Wzoru.
2. Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobawany przygotow& nastpujace
dokumenty:
“ Dokumentagj Projektows z naniesionymi zmianami,
“ Specyfikacje Techniczne,
“ Uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwtaszczy pdbiorze Robot Zanikggych i
ulegapcych zakryciu,
“ Recepty i ustalenia technologiczne,
“ Dzienniki Budowy i Ks¢gi Obmiardw,
“ Dokumenty ustalage wartd¢ koncowa robét (kalkulag koncowa, kosztorys kacowy),
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“ Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafla oznaczé laboratoryjnych zgodnie z ST i
PZJ,

” Atesty jak@ciowe wbudowanych materiatow ,

“ Opinig technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badigpomiarow
zakczonych do dokumentéw odbioru, a wykonanych zgodrgd i PZJ,

“ Oswiadczenia 0sob funkcyjnych na budowie wymagan&ena budowlanym i decyzj
zatwierdzajca projekt budowlany,

“ Sprawozdanie techniczne,

“ Inne dokumenty wymagane przez Zamaggaego.

3. Sprawozdanie techniczne zawiebadzie :
 zakres i lokalizagjwykonanych Robdt,

“ wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokunmgnfarojektowe] przekazanej
przez Zamawiacego,

" uwagi dotyczce warunkow realizacji Robat,

“ dat rozpoczcia i zaka@czenia Robot.

4. W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego
nie lkgda gotowe do odbioru kaowego, komisja w porozumieniu z Wykonawc
wyznaczy ponowny termin odbioru koowego Robot.

5. Wszystkie zarmdzone przez komigj Roboty poprawkowe lub uzupetniag leda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamaegjo.

6. Termin wykonania Rob6t poprawkowych i uzupelgggh wyznaczy komisja.

1.17.7.0dbior ostateczny

1. Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanydidtrawnzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

2. Odbior ostateczny e¢dzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad odbioru kocowego.

1.18.Podstawa ptatnéci

1.18.1.Ustalenia ogdlne
1. Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykanaza jednost
obmiarowy dla danej pozycji Przedmiaru Roboét.
2. Cena jednostkowa pozycjedrie uwzgédniac wszystkie czynnixi, wymagania i badania
sktadajce sk na jej wykonanie.
3. Cena jednostkowa obejmoévaedzie:
" robocizre bezpdrednh,
“ wartas¢ materiatdw wraz z kosztami ich zakupu,
“ wartas¢ pracy sprgtu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenia¢prna Teren
Budowy i z powrotem, monta demonta na stanowisku pracy),
” koszty pérednie w sktad ktérych wchodz ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty adzenia i eksploatacji zaplecza budowy
(w tym doprowadzenia energii i wody, budowa drogaddowych itp.), koszty dotyaze
oznakowania Robot, wydatki dotyze BHP, ustugi obce na rzecz budowy, optaty za
dziezawg placow i bocznic, ekspertyzy dotyce wykonanych Roboét, ubezpieczenia
oraz koszty Zargdu Przedsibiorstwa Wykonawcy,
“ zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych
wydatkéw mogcych wysapi¢ w czasie realizacji Robot i w okresie gwarancyjnym
~ podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.
4. Do cen jednostkowych nie najewliczat podatku VAT.
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1.19.Przepisy zwgzane

- Ustawa z dnia 07 lipca 1994 r. Prawo budowlaiz (U. nr 207 , poz. 2016 z 2003 r. z
pézn. zm.)

- Ustawa z dnia 16czerwca 2003 r. o ochronie pwgamiarowej ( Dz. U. nr 121 , poz.1137 z
2003 z pén. zm.)

- Ustawa z dnia 27 marca 2003 r. o zagospodarowanziestrzennym ( Dz. U, nr 80 , poz.
717 z22003r.) .

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@(2 r w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiad@udynki i ich usytuowanie ( Dz. U. nr 75, poz.
690 z 2002 r. z pdn. zm. ) ,

- Rozporadzenie MGPIB z dnia 19 grudnia 1994 r. w sprawigobpt i kryteriow
technicznych dotyexcych wyrobow budowlanych ( Dz. U. nr 136 , poz. &72995 r. z
pézn. zm. ) ,

- rozporadzenie MSWIA z dnia 04 marca 1999 r w sprawie wm@adgenia obowizku
stosowania niektorych Polskich Norm ( Dz. U. nr,2idz. 209 z 1999 r. z pdzn. zm. ).

1.19.1.Normy
Podstawowe normy lub ichrodia, dotycacego wykonania poszczegoélnych asortymentow

Robat, podano na keu kazdego rozdziatu Specyfikacji technicznej.

PN-1EC 60364-1:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. réak przedmiot i wymagania
podstawowe .

PN-1EC 60364-3:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanychaldstie ogdlnych charakterystyk.
PN-1EC 60364-4-41:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. rOch dla zapewnienia bezpieazava.
Ochrona przeciwpotaniowa.

PN-1EC 60364-4-47:2001

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. i@oh dla zapewnienia bezpieasava.
Stosowanigrodkéw ochrony dla zapewnienia bezpigtstea. Postanowienia ogolrgrodki
ochrony przed porgniem pgdem elektrycznym.

PN-1EC 60364-4-443:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. i@oh dla zapewnienia bezpieasava.
Ochrona przed przegiami. Ochrona przed przepgiami atmosferycznymi lub
taczeniowymi.

PN-1EC 60364-4-482:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. i@oh dla zapewnienia bezpieasava.
Dobor érodkéw ochrony w zalmosci od wplywdw zewntrznych. Ochrona
przeciwpaarowa.

PN-1EC 60364-5-51:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. &dbmonta wyposaenia elektrycznego.
Postanowienia ogolne.

PN-1EC 60364-5-52:2002

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. @adbmonta wyposaenia elektrycznego.
Oprzewodowanie.

PN-IEC 60364-5-53:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. &dbmonta wyposaenia elektrycznego.
Aparatura rozdzielcza i sterownicza.
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PN-1EC 60364-5-54:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. &dbmonta wyposaenia elektrycznego.

Uziemienia i przewody ochronne.

PN-1EC 60364-5-56:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. @adbmonta wyposaenia elektrycznego.

Instalacje bezpiechstwa.

PN-IEC 60364-5-559:2003

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. &dbmonta wyposaenia elektrycznego.

Inne wyposaenie. Oprawy fwietleniowe i instalacje «vietleniowe.

PN-1EC 60364-6-61:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanycha$pizanie. Sprawdzanie odbiorcze.

PN-1EC 60364-7-713:2005

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Vdgania dotycxe specjalnych

instalacji lub lokalizacji. Meble.

PN-91/E-05009/02

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanychniieologia.

PN-84/E-02033

Oswietlenie wretrz swiattem elektrycznym.

- Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada budynki i ich usytuowanie - Dz.
U. Nr 75, poz. 690, oraz Rozpoegdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 7 kwietnia
2004r. zmieniapce Rozporzdzenie w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiadat budynki i ich usytuowanie - Dz.U. Nr 109, poz. 1%
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E. Szczegotowe specyfikacje techniczne wykonaniadbioru robot

E.O1 Instalacje elektryczne

2. E.01.01 Ogodlne warunki montau instalacji elektrycznych,
odgromowych i innych;
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2.1. Wsep

W stosunku do instalacji elektrycznych obemvija generalnie tate ustalenia zawarte w pkt 1
niniejszej ST oraz zawarte w @zi 0golnej specyfikacji technicznej dla edei
architektonicznej.

2.2.Podziat robét

Przy udzielaniu zamowienia Zamawiey zastrzega sobie nagtijace prawa:

“ Wykonanie prac w oparciu o materialy podane w Do&ntacji Projektowe] z
zastrzeeniem ewentualnych zmian w porozumieniu z gtdwnynojgktantem i
projektantem ogci elektrycznej;

“ Wykonanie okrélonych dostaw lub robot egciowo lub catkowicie we wtasnym zakresie
bez uznania jakichkolwiek rekompensat;

W przypadku, jéiby roboty musiaty by wykonane w rénych etapach, wykonawca robot

nie mae zadat zadnego ekwiwalentu za wynikte dla niego z tego pawvoiedogodngxi.

2.3.Materialy i urzadzenia

Wymienione w rozporgzeniu Ministra Spraw Wewitrznych i Administracji z 24 lipca

1998 r w sprawie okétenia wykazu wyrobow budowlanych nie ra@jch istothego wptywu

na spetnienie wymagapodstawowych oraz wyrobow wytwarzanych i stosoveanyedtug

uznanych zasad sztuki budowlanej (Dz.U. Nr 99, 6@7) & przydatne do zastosowania w

przedmiotowym obiekcie beadnych dokumentéw i oznakowa

Wyroby budowlane przeznaczone do jednostkowegoogasiania w przedmiotowym

obiekcie musz posiadé oswiadczenie dostawcy wyrobu, w ktérym zapewnia Zjodnd¢

wyrobu z indywiduala dokumentag techniczia oraz przepisami i obowzujacymi
normami. Gwiadczenie dostawcy wyrobu powinno ¢byvydane zgodnie z warunkami
okreslonymi w Rozporzdzeniu Ministra Spraw Wewitrznych i Administracji z 31 lipca

1998 r w sprawie aprobat i kryteriow technicznycazojednostkowego stosowania wyrobow

budowlanych (Dz.U. nr 107 poz. 679).

Pozostate wyroby winny ldyoznakowane znakiem budowlanym dopuszczenia wydibu

powszechnego stosowania w budownictwie. Oznakowanidérym wyej mowa, stanowi

dowod przeprowadzenia, przewidzianej prawem budwoyma procedury atestacyjnej i

posiadania przez te wyroby:

a) Certyfikatu na znak bezpiedstwa - dla wyroboéw wymienionych w zadzeniu dyrektora
Polskiego Centrum Bada Certyfikacji z 28 marca 1997 r (MP z 22 z 199z p216).

b) Certyfikatu zgodn&i z polska norma lub aprobat techniczm - dla wyrobow
wymienionych w Rozpoegzeniu Ministra Spraw Wewirznych i Administracji z 22
kwietnia 1998 r w sprawie wyrobow ghcych do ochrony przeciwgarowej, ktére mog
by¢ wprowadzone do obrotu i stosowania goganie na podstawie certyfikatu zgodoo
(Dz.U. nr 55, poz. 362) lub — dla wyrobu, dla kigmywymaganie takie zawiera dokument
odniesienia (polska norma lub aprobata technicznatérym dokonywana jest ocena
zgodndci.

c) Certyfikatu lub (wg wyboru dostawcy) deklaraagodndci wydanej wg zasad olkdlenych
w Rozporadzeniu Ministra Spraw Wewitrznych i Administracji z 31 lipca 1998 r w
sprawie systeméw oceny zgodoi wzoru deklaracji zgodroi oraz sposobu znakowania
wyrobéw budowlanych dopuszczonych do obrotu i p@ebmego stosowania w
budownictwie (Dz.U. nr 113 poz. 728) z paiskorma lub aprobat techniczm w
odniesieniu do wyrobdéw nie wymienionych w punkcieba
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2.4.Warunki techniczne

Szczegotowe postanowienia dotyce warunkéw technicznych dla instalacji elektryazmy
zawarte g w Rozporzadzeniu Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budowwmécz 14 grudnia
1994 r z paéniejszymi zmianami w sprawie warunkéw technicznyekim powinny
odpowiadé budynki i ich usytuowanie (jednolity tekst Dz.UXB z 1999 r poz. 140).

2.5.Normy obligatoryjne

Wykaz waniejszych norm obligatoryjnych z dziedziny elekirgkajacych zastosowanie przy
robotach w przedmiotowym obiekcie:

PN-1EC 60364-1:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. résk przedmiot i wymagania
podstawowe.

PN-1EC 60364-3:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanychaldstie ogdlnych charakterystyk.
PN-1EC 60364-4-41:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. i@oh dla zapewnienia bezpieasava.
Ochrona przeciwpot@niowa.

PN-1EC 60364-4-42:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. iOch dla zapewnienia bezpieazava.
Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego.

PN-1EC 60364-4-43:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. i@oh dla zapewnienia bezpieasava.
Ochrona przed pdem przegzeniowym.

PN-1EC 60364-4-45:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. iOch dla zapewnienia bezpieazéva.
Ochrona przed obagniem napicia.

PN-1EC 60364-4-46:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. i@oh dla zapewnienia bezpieasava.
Odtaczanie izolacyjne iaczenie.

PN-1EC 60364-4-47:2001

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. iOch dla zapewnienia bezpieazava.
Stosowanigrodkéw ochrony dla zapewnienia bezpietstera. Postanowienia ogolrgrodki
ochrony przed pot@&niem pgdem elektrycznym.

PN-1EC 60364-4-443:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. rOch dla zapewnienia bezpieazéva.
Ochrona przed przegiami. Ochrona przed przepgiami atmosferycznymi lub
taczeniowymi.

PN-1EC 60364-4-473:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. rOch dla zapewnienia bezpieazava.
StosowanieSrodkow ochrony zapewnigjych bezpieczestwo. Srodki ochrony przed pdem
przetzeniowym.

PN-1EC 60364-4-482:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. rOch dla zapewnienia bezpieazava.
Dobér srodkdbw ochrony w zabmosci od wplywow zewntrznych. Ochrona
przeciwpaarowa.

PN-1EC 60364-5-51:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. @adbmonta wyposaenia elektrycznego.
Postanowienia ogolne.
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PN-1EC 60364-5-52:2002

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. &dbmonta wyposaenia elektrycznego.
Oprzewodowanie.

PN-1EC 60364-5-53:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. @adbmonta wyposaenia elektrycznego.
Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

PN-1EC 60364- 5-54:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. &dbmonta wyposaenia elektrycznego.
Uziemienia i przewody ochronne.

PN-1EC 60364-5-56:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. @adbmonta wyposaenia elektrycznego.
Instalacje bezpiechstwa.

PN-IEC 60364-5-523:2001

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. &dbmonta wyposaenia elektrycznego.
Obcigzalncs¢ pradowa ditugotrwata przewodow.

PN-1EC 60364-5-534:2003

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. @adbmonta wyposaenia elektrycznego.
Urzadzenia do ochrony przed przegiami.

PN-IEC 60364-5-537:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. &dbmonta wyposaenia elektrycznego.
Aparatura rozdzielcza i sterownicza. kiiizenia do odiczania izolacyjnego nEzenia.
PN-IEC 60364-5-548:2001

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. @adbmonta wyposaenia elektrycznego.
Uktady uziemiagce i pohczenia wyrownawcze instalacji informatycznych.

PN-IEC 60364-5-551:2003

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. &dbmonta wyposaenia elektrycznego.
Inne wyposaenie. Niskonapiciowe zespoty pdotworcze.

PN-1EC 60364-5-559:2 003

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. @adbmonta wyposaenia elektrycznego.
Inne wyposaenie. Oprawy fwietleniowe i instalacje avietleniowe.

PN-1EC 60364-6-61:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanycha®$pizanie. Sprawdzanie odbiorcze.
PN-IEC 60364-7-704:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Vigamia dotycae specjalnych
instalacji lub lokalizaciji. Instalacje na terenigdowy i rozbidrki.

PN-1EC 60364-7-713:2005

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Vdgania dotycxe specjalnych
instalacji lub lokalizacji. Meble.

PN-1IEC 60364-7-714:2003

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Vigamia dotycae specjalnych
instalacji lub lokalizacji. Instalacjeswietlenia zewntrznego.

P N-IEC 61024-1:2001

Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Zasadyragol

PN-IEC 61024-1-1:2001

Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. ZasadyregdVybér poziomoéw ochrony dla
urzadzen piorunochronnych.

PN-IEC 61024-1:2001/Ap1:2002

Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Zasadyragol
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PN-IEC 61024-1-1:2001/Ap1:2002

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. ZasadyregdlVybor poziomoéw ochrony dla
urzadzen piorunochronnych.

PN-1EC 61024-1-2:2002

Ochrona odgromowa obiektow budowlanych.e&z1-2: Zasady ogolne. Przewodnik B.
Projektowanie, monga konserwacja i sprawdzanie adzer piorunochronnych.
PN-E-05204:1994

Ochrona przed elektryczéma statyczm. Ochrona obiektow, instalacji i wdzen.
Wymagania.

PN-EN 60529:2003

Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP).

PN-EN 60664-1:2003 (U)

Koordynacja izolacji urgdzenr elektrycznych w uktadach niskiego ngpa. Czs$¢ 1: Zasady,
wymagania i badania.

PN-1EC 364-4-481:1994

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. ol zapewniapa bezpieczestwo.
Dobor srodkéw ochrony w zaleosci od wptywow zewntrznych. Wyborsrodkow ochrony
przeciwporaeniowej w zalenaosci od wptywow zewntrznych.

PN-EN 60445:2002

Zasady podstawowe i bezpieagtwa przy wspoétdziataniu cziowieka z maszyoznaczanie i
identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne zaciskoveadzer i zakaczen zyt przewodow
oraz ogolne zasady systemu alfanumerycznego.

PN-EN 60446:2004

Zasady podstawowe i bezpieagtwa przy wspoétdziataniu cziowieka z maszyoznaczanie i
identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne przewodsaywami albo cyframi.
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E. Szczegotowe specyfikacje techniczne wykonaniadbioru robot

3. E.01.02. Instalacja odgromowa (CPV 45 312 313}
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3.1.Wskp

3.1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SSTa svymagania szczegoOtowe dotyce wykonania instalacji
odgromowej i wyrownawczej.

3.1.2.Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokuinpepetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punk&4..1.

3.1.3.Zakres robdt obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanowi wymagashotycace wykonania i odbioru
instalacji uziemiajcej.

3.1.4.0krgSlenia podstawowe

Stosowane okienia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi Polskimi
Normami i definicjami podanymi w ¢&ci Wymagania Ogdlne niniejszej ST oraz w pkt 2
niniejszej ST ,E.01.01 Ogdblne warunki momtainstalacji elektrycznych, teletechnicznych,
odgromowych i innych “.

3.1.5.090le wymagania dotycice robdét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz zgods® z
Dokumentacj Projektova, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

3.2.Materiaty
Do wykonania rob6t w zakresie oklenym punktem 3.1.1 przewidujeg¢sizastosowanie

nastpujacych materiatow:

. Obudowa z{cza kontrolnego

. Prt CU fi 7mm

. bednarka ocynkowana FeZn 4x25mm
. prety stalowe ocynkowane fi 8

. uchwyty

. puszki izolacyjne podtynkowe fi 60

. puszki izolacyjne podtynkowe fi 80

. rurka peszel 18

. rurka RL 18

. rury winidurowe RVS37

. zlaczki

. ostony przewodow

. wsporniki dachowe

. Zlacza kontrolne

. Zfacza rynnowe

. Zlacza

. przewody izolowane jeduagtowe LgY 25
. przewody izolowane jedugtowe LgY 16
. kotki rozporowe plastykowe

. materiaty pomocnicze
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3.3.Sprat

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ogci - Wymagania Ogolne niniejszej
specyfikacji i E.01.01 Ogo6lne warunki momatainstalacji elektrycznych, teletechnicznych,
odgromowych i innych.

Do wykonania i odbioru instalacji odgromowej stosowprzt technologiczny oraz:

. wibromiot

. Spawarka elektryczna

Sprzt stosowany powinien ldyzaakceptowany przez Inspektora Nadzoru

3.4.Transport

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w @zi - Wymagania Ogoélne niniejszej
specyfikacji i E.01.01 Ogdlne warunki momtainstalacji elektrycznych, teletechnicznych,
odgromowych i innych. Stosowdransport technologiczny. Aywane pojazdy, poruszge
si¢ po drogach publicznych powinny spefhiavymagania dotycge przepisow i ruchu
drogowego.

3.5.Wykonanie robot

Ogdlne wymagania wykonania rob6t podano wescz - Wymagania Ogoélne niniejszej
specyfikacji i E.01.01 Ogo6lne warunki momtainstalacji elektrycznych, teletechnicznych,
odgromowych i innych.

3.5.1.Zakres wykonywanych robot

“ Przygotowanie podiam

“ Montaz uziomu poziomego oraz pionowegeiomwego

“ Montaz wspornikéw i uchwytéw na tynku

“ Montaz zwoddow poziomych nienagranych

“ Montaz zwoddw oraz przewoddw uziemiaych na uchwytach

” przylaczenie metalowych okudachu oraz rynien i rur spustowych
“ Montaz wewrgtrznej instalacji wyrbwnawcze;j

“ Wykonanie pomiaréw kontrolnych

3.6.Kontrola jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w &#ci - Wymagania Ogoélne niniejszej
specyfikacji i E.01.01 Ogdlne warunki momtainstalacji elektrycznych, teletechnicznych,
odgromowych i innych. Poszczegdélne etapy wykonamséalacji odgromowej powinny By
odebrane i zaakceptowane przez Inspektora NadEaki.ten nalgy potwierdzé wpisem do
Dziennika Budowy.

Kontrola jakdci rob6t powinna obejmowéa

“ kontrok elementow sktadowych

“ kontrok jakasci pofaczen wyrownawczych

Materiaty przeznaczone do wbudowania mugmosiadé odpowiednie atesty oraz by
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Akceptpojaga na wizualnej ocenie stanu
materiatdw oraz udokumentowaniu jej wpisem do Daika Budowy.

3.7.0Obmiar robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano wscz- Wymagania Ogolne niniejszej specyfikacji i
E.01.01 Ogdlne warunki mora instalacji elektrycznych, teletechnicznych, odgoovych i
innych.
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3.7.1.Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaréw mortazwodoéw 1 mb
Jednostka obmiarowi wspornikéw, oston jest 1 sztuka

3.8.0dbior robot

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano wscz- Wymagania Ogolne niniejszej specyfikacji i
E.01.01 Ogdlne warunki mora instalacji elektrycznych, teletechnicznych, odgoovych i
innych. Poszczegllne etapy wykonania instalacjiroggwej powinny by odebrane i
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Odbiorat r@diwierdzenie wykonania zakresu
robét przewidzianego w dokumentacji) dokonuje Ihkspe Nadzoru, po zgtoszeniu przez
Wykonawe rob6t do odbioru. Odbiér powinien ®y przeprowadzony w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowars&mpu robot. Roboty
poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny koszt w terenustalonym z Inspektorem
Nadzoru. Odbiory robét zanikagych i ulegajcych zakryciu naley prowadzé w miar
postpu robdt, kontrolujc ich jaka¢ w sposdb podany w punkcie Kontrola jé&iorobot.
Odbiory czsciowe i kaacowe prowadz zgodnie z zasadami podanymi w punkcie Kontrola
jakosci robot. Jeeli wszystkie badania daty wyniki pozytywne, wykoearoboty naley
uzna za zgodne z wymaganiami.z@é chocia jedno badanie dato wynik ujemny, wykonane
roboty naley uzn& za niezgodne z wymaganiami norm i kontraktu. Wiejakytuacji
Wykonawca jest zobowtany doprowadzi roboty do zgodnii z normy i Dokumentagj
Projektovy, przedstawiaic je do ponownego odbioru.

3.9.Podstawa ptatnéci
Ogodlne ustalenia dotygeze ptatnéci podano w cgci - Wymagania Ogoélne niniejszej
specyfikacji i E.01.01 Ogo6lne warunki momtainstalacji elektrycznych, teletechnicznych,
odgromowych i innych.

3.9.1.Cena i szczegotowy zakres robdt wykonania rébobejmuje:

. Montaz przewoddw instalacji odgromowej nienaganych poziomych

. Montaz oston przewoddéw uziemigych na betonie

. Montaz zfaczy kontrolnych w instalacji odgromowej i przewobagyréwnawczych

. Montaz uzioméw poziomych w wykopie og@okasci do 0.8 m; kat.gruntu 11l

. Mechaniczne pogrzanie uziomow pionowyckt@wych w gruncie kat.lll

. Montaz rur winidurowych csr.do 20 mm uktadane n.t. na pogiiannym niz beton

. Wykucie bruzd dla przewoddéw wtynkowych w cegle

. Przygotowanie podi@ pod ospr instalacyjny mocowany na zaprawie cementowe;j
. lub gipsowej - wykonaniéepych otworéw w podtau ceglanym

. Montaz puszek instalacyjnych

. Montaz rur winidurowych csr.do 20 mm

. Montaz przewoddw Lg¥o 25 wcaganych do rur

. Monta przewodow Lg¥.o 16 p/t w gotowych bruzdach w podioinnym niz betonowe
. Wykucie bruzd dla przewoddw wtynkowych w cegle

. Montaz zfaczy do rynny okapowej montowanych na dachu

. Badania i pomiary instalacji uziemiagj

3.10.Przepisy zwizane

Wymagania techniczne wykonania robot dlag

“ Normy podane w pozycji E.01.01 Ogolne warunki tagm instalacji elektrycznych,
teletechnicznych, odgromowych i innych.
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“ Warunki techniczne wykonania i odbioru robét élgéznych. Roboty elektryczne
(aktualnie obowizujace);

“ PN-IEC 61024-1, PN-IEC 61024-1-1, PN-IEC 61022-Dchrona odgromowa obiektéw
budowlanych.

“ instrukcja i atest podane w pozycji E.01.01 Ogoélwarunki montau instalacji
elektrycznych

” przepisy bhp przy robotach elektrycznych i traomspvych.
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E. Szczegotowe specyfikacje techniczne wykonaniadbioru robot

4. E.01.03 Instalacje elektryczne (CPV 45 310 000-3
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Wstep

4.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SSTa svymagania szczegétowe dotyce wykonania instalacii
elektrycznej éwietleniowej oraz gniazd wtykowych.

4.2.Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokuinperetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

4.3.Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanowi wymagashotycace wykonania i odbioru
instalacji elektrycznej.

4.4.0kreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawowe aszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi Polskimi
Normami i definicjami podanymi w e&ci Wymagania Ogolne niniejszej ST oraz w pkt 2
niniejszej ST E.01.01 Ogdélne warunki mantainstalacji elektrycznych, teletechnicznych,
odgromowych i innych.

4.5.090le wymagania dotycrce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz zgodsd z
Dokumentagj Projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

4.6.Materiaty
Do wykonania rob6t w zakresie oklenym punktem 4.1. przewiduje ¢sizastosowanie

nastpujacych materiatow:

. Ramka pojedyncza

. Ramka podwdjna

. Oprawy OPK 2x36W

. Oprawy OPK 1x36W

. Oprawy rastrowe LA 4x18W

. Oprawy rastrowe LA 2x18W

. Oprawy rastrowe z wbudowanym modutem awaryjnym
. Oprawy rastrowe ewakuacyjne

. Oprawy plafoniery hermetyczne

. Oprawy @wietleniowe typu kinkiet ozdobny
. Oprawy @wietleniowe typu kinkiet zewn.
. Oprawy przeciwwybuchowe

. taczniki pojedynczy

. taczniki instalacyjngwiecznikowy

. taczniki dwubiegunowy schodowy

. gniazda podtynkowe 2-biegunowe

. gniazda podtynkowe 2-biegunowe

. puszki izolacyjne podtynkowe fi 60

. puszki izolacyjne podtynkowe fi 80

. zaciski izolacyjne sktne

. rurka peszel 18

.rurka RL 18

. przewody izolowane jeduagtowe LgYzo 16
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. przewody kabelkowe YD2b 3x2,5 mm
. przewody kabelkowe YD2b 5x2,5 mm
. przewody kabelkowe YD2b 3x1,5 mm
. przewody kabelkowe YD2b 5x1,5 mm
. przewody kabelkowe YK¥05x16 mni

. kotki rozporowe plastykowe

. materiaty pomocnicze

4.7.Sprat

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ogci - Wymagania Ogolne niniejszej
specyfikacji i E.01.01 Ogo6lne warunki momtainstalacji elektrycznych, teletechnicznych,
odgromowych i innych.

Do wykonania i odbioru instalacji elektrycznejsmoetlenia stosowanastpujacy sprzt:

- Sprzt zgodnie z potrzebami;

- Sprz:t stosowany powinien ldyzaakceptowany przez Inspektora Nadzoru

4.8.Transport

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w @zi - Wymagania Ogolne niniejszej
specyfikacji i E.01.01 Ogo6lne warunki momtainstalacji elektrycznych, teletechnicznych,
odgromowych i innych. Stosowasprz:t technologiczny. Gywane pojazdy, poruszgje se
po drogach publicznych powinny spelfliavymagania dotycke przepiséw i ruchu
drogowego.

4.9.Wykonanie robot

Ogdlne wymagania wykonania rob6t podano wescz - Wymagania Ogélne niniejszej
specyfikacji i E.01.01 Ogdlne warunki momtainstalacji elektrycznych, teletechnicznych,
odgromowych i innych.

4.10.Zakres wykonywanych robét

“ Demonta instalacji istniejcej

“ Wykonanie bruzd oraz otworéw pod maniastalacji elektrycznej

“ Montaz tablic rozdzielczych

“ Przygotowanie podi@ dla montau instalacji p/t

“ Wykonanie otworow (wyké) pod puszkidczeniowe, gniazda wtyczkowe oragzniki
“ Montaz przewododw instalacji elektrycznej p/t

“ Montaz przewoddw n/t w rurkach izolacyjnych

“ Montaz gniazd wtyczkowych orazdznikow aGwietlenia

“ Montaz opraw dwietleniowych

4.11.Kontrola jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w &%ci pn. Wymagania Ogoélne niniejszej
specyfikacji i E.01.01 Ogdlne warunki momtainstalacji elektrycznych, teletechnicznych,
odgromowych i innych. Poszczegolne etapy wykonamssalacji powinny by odebrane i
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Fakt tledynpotwierdz¢é wpisem do Dziennika
Budowy.

Kontrola jakdci rob6t powinna obejmowa

“ kontrok elementéw sktadowych instalacji elektrycznej (rmiethic);

“ kontrok gniazd wtyczkowych;

” kontrok elementéw éwietleniowych;

“ kontrok montau instalacji elektrycznej;
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“ kontrok montau gniazd wtyczkowych;
“ kontrok montau elementow gwietleniowych;
~ kontrok wykonania instalacji elektrycznej $wietlenia zgodnie z Dokumentacj

Projektova;,
Materiaty przeznaczone do wbudowania mugmosiadéa odpowiednie atesty oraz by
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Akceptacgbega na wizualnej ocenie i
bezawaryjnym dziataniu materiatdw oraz udokumentowajej wpisem do Dziennika
Budowy

4.12.0Obmiar robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano wsciz- Wymagania Ogolne niniejszej specyfikacii i
E.01.01 Ogodlne warunki moriia instalacji elektrycznych, teletechnicznych, oagoovych i
innych.

4.13.Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa oprawaetleniowych jest 1 sztuka
Jednostka obmiarowa gniazd wtyczkowych jest tlksz
Jednostka obmiarowa instalacji elektrycznej jest 1mb
Jednostka obmiarowa bruzd dla instalacji elektrychrjest 1 mb

4.14.0dbior robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano wscz- Wymagania Ogélne niniejszej specyfikaciji i
E.01.01 Ogodlne warunki moriia instalacji elektrycznych, teletechnicznych, oagoovych i
innych. Poszczegodlne etapy wykonania instalacjktefeznej i gwietlenia powinny by
odebrane i zaakceptowane przez Inspektora Nad@atioru robot (stwierdzenie wykonania
zakresu robot przewidzianego w dokumentacji) dok@rnaspektor Nadzoru, po zgtoszeniu
przez Wykonawe robot do odbioru. Odbior powinien byprzeprowadzony w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowaoskpu rob6t. Roboty
poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny koszt w terenustalonym z Inspektorem
Nadzoru. Odbiory robét zanikagych i ulegajcych zakryciu naley prowadzé w miar
postpu robdt, kontrolujc ich jakag¢ w sposdb podany w punkcie Kontrola jé&iorobot.
Odbiory czsciowe i kaacowe prowadd zgodnie z zasadami podanymi w punkcie Kontrola
jakosci robot. Jeeli wszystkie badania daty wyniki pozytywne, wykoearoboty nalgy
uzna za zgodne z wymaganiami.z@é chocia jedno badanie dato wynik ujemny, wykonane
roboty naley uzn& za niezgodne z wymaganiami norm i kontraktu. Wiejakytuaciji
Wykonawca jest zobowrany doprowadzi roboty do zgodnii z normy i Dokumentagj
Projektovs, przedstawiajc je do ponownego odbioru.

4.15.Podstawa ptatnéci
Ogodlne ustalenia dotygeze ptatndéci podano w cgci - Wymagania Ogoélne niniejszej
specyfikacji i E.01.01 Ogdlne warunki momtainstalacji elektrycznych, teletechnicznych,
odgromowych i innych.

4.16.Cena i szczegotowy zakres robét wykonania robdbejmuije:

. Demonta instalacji istniejcych

. Wykucie bruzd dla przewoddéw wtynkowych w cegle

. Przygotowanie podi@ pod ospr instalacyjny mocowany na zaprawie cementowe;j
lub gipsowej - wykonani@lepych otworéw w podtzu ceglanym

. Wykucie bruzd dla przewoddw wtynkowych w cegle
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. Wykucie bruzd dla rur RKLG18, RS22 w cegle

. Montaz rur winidurowych csr.do 50 mm

. Montaz rur winidurowych csr.do 20 mm

. Montaz puszek instalacyjnych podtynkowyghdo 60 mm

. Montaz puszek instalacyjnych podtynkowyghdo 80 mm

. Montaz tacznikow i przyciskéw jednobiegunowych p/t w pusitstalacyjnej

. Montaz tacznikdéw $wiecznikowych p/t w puszce instalacyjnej

. Montaz tacznikbw dwubiegunowych p/t w puszce instalacyjnej

. Montaz przewoddéw kabelkowych YD26 3(4,5)x1,5 p/.t

. Montaz przewoddw kabelkowych YD26 3x2,5 p/.t

. Montaz opraw @dwietleniowych OPK 2x36W

. Montaz opraw gdwietleniowych OPK 1x36W

. Montaz opraw @dwietleniowych rastrowych 2x18W

. Montaz opraw @dwietleniowych rastrowych 4x18W

. Montaz opraw @dwietleniowych OPK 2x36W

. Montaz opraw @dwietleniowych ewakuacyjnych

. Montaz opraw @wietleniowych - kinkietow ozdobnych

. Montaz opraw @dwietleniowych - kinkietow zewn.

. Montaz gniazd instalacyjnych wtyczkowych ze stykiem octmmgm p/t 2-biegunowe
przelotowe podwdjne o okzialnacsci do 16 A

.Montaz gniazd instalacyjnych wtyczkowych ze stykiem octimgm p/t 2-biegunowe
przelotowe pojedyncze o ohgalncsci do 16 A

. Wykonanie pomiaru stanu izolacji

. Wykonanie pomiaréw kontrolnych wagznikow RCD

. Wykonanie pomiar skuteczém ochrony przeciwpotaniowe]

. Wykonanie pomiaréw natenia gwietlenia w remontowanych pomieszczeniach

4.17.Przepisy zwjzane

Wymagania techniczne wykonania robot clag

“ Normy podane w pozycji E.01.01 Ogolne warunki tagm instalacji elektrycznych.

“ Warunki techniczne wykonania i odbioru robét ¢édgéznych. Instalacje elektrycznych
(aktualnie obowjzujace)

“instrukcja i atest podane w pozycji E.01.01 Ogoharunki montau instalacji
elektrycznych;

“ przepisy bhp przy robotach montavych instalacji elektrycznych i transportowych.




E. Szczegotowe specyfikacje techniczne wykonaniadbioru robot

5. E.01.04 Instalacja WLZ (CPV 45 310 000-3)
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Wstep

5.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SSTa svymagania szczegoOtowe dotyce wykonania instalacji
elektrycznej zasilania - linit WLZ

5.2.Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokuinpepetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punk&id.

5.3.Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanowi wymagashotycace wykonania i odbioru
instalacji elektrycznej.

5.4.0kreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi Polskimi
Normami i definicjami podanymi w ¢%ci wymagania Ogolne niniejszej ST oraz w pkt 2
niniejszej ST E.01.01 Ogodlne warunki mantainstalacji elektrycznych, teletechnicznych,
odgromowych i innych.

5.5.090le wymagania dotycgce robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz zgods® z
Dokumentacj Projektova, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

5.6.Materiaty
Do wykonania rob6t w zakresie oklenym punktem 5.1. przewiduje ¢sizastosowanie

nastpujacych materiatow:

. zkaczki

. rury winidurowe RVS

. uchwyty

. przewody kabelkowe YKY 4x16 nfm
. kotki rozporowe plastykowe

. materiaty pomocnicze

5.7.Sprat

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ogci - Wymagania Ogolne niniejszej
specyfikacji i E.01.01 Ogo6lne warunki momtainstalacji elektrycznych, teletechnicznych,
odgromowych i innych. Do wykonania i odbioru insigl elektrycznej i éwietlenia stosowa
nastpujacy sprz:t:

-Sprzt zgodnie z potrzebami;

-Sprz:t stosowany powinien ldyzaakceptowany przez Inspektora Nadzoru

5.8.Transport

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w @zi - Wymagania Ogolne niniejszej
specyfikacji i E.01.01 Ogo6lne warunki momtainstalacji elektrycznych, teletechnicznych,
odgromowych i innych. Stosowasprz:t technologiczny. Gywane pojazdy, poruszee se
po drogach publicznych powinny spelfiavymagania dotycke przepiséw i ruchu
drogowego.
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5.9.Wykonanie robot

Ogdlne wymagania wykonania rob6t podano wescz - Wymagania Ogoélne niniejszej
specyfikacji i E.01.01 Ogo6lne warunki momatainstalacji elektrycznych, teletechnicznych,
odgromowych i innych.

5.10.Zakres wykonywanych robot

. Demonta instalacji istniejcej

. Wykonanie bruzd oraz otworéw pod maniastalacji WLZ

. Montaz rur winidurowych p/t

. Przygotowanie podi@ dla montau instalacji n/t

. Montaz rur winidurowych n/t

. Wciagganie przewodow YKY 4x16 do rur

. Wykonanie pomiaru stanu izolacji

. Wykonanie pomiar skuteczém ochrony przeciwpotaniowe]

5.11.Kontrola jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w &#ci - Wymagania Ogoélne niniejszej
specyfikacji i E.01.01 Ogdlne warunki momtainstalacji elektrycznych, teletechnicznych,
odgromowych i innych. Poszczegolne etapy wykonamssalacji powinny by odebrane i
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Fakt tleiynpotwierdzé wpisem do Dziennika
Budowy.

Kontrola jakdci rob6t powinna obejmowa

” kontrok elementow sktadowych instalacji elektrycznej;

“ kontrok montau instalacji elektrycznej;

“ kontrok wykonania instalacji elektrycznej zgodnie z Dokumaep Projektova;

Materialy przeznaczone do wbudowania mugmosiada odpowiednie atesty oraz by
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Akceptapgkega na wizualnej ocenie i
bezawaryjnym dziataniu materiatbw oraz udokumentowajej wpisem do Dziennika
Budowy.

5.12.0Obmiar robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano wscz- Wymagania Ogolne niniejszej specyfikacji i
E.01.01 Ogdlne warunki mora instalacji elektrycznych, teletechnicznych, odgoovych i
innych.

5.13.Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarawinstalacji elektrycznej jest 1 mb
Jednostka obmiaraybruzd dla instalacji elektrycznych jest 1 mb

5.14.0dbiér robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano wscz- Wymagania Ogélne niniejszej specyfikaciji i
E.01.01 Ogodlne warunki moriia instalacji elektrycznych, teletechnicznych, oagoovych i
innych. Poszczegodlne etapy wykonania instalacjktefeznej i gwietlenia powinny by
odebrane i zaakceptowane przez Inspektora Nad@atioru robot (stwierdzenie wykonania
zakresu robot przewidzianego w dokumentacji) dok@rnaspektor Nadzoru, po zgtoszeniu
przez Wykonawe robot do odbioru. Odbior powinien byprzeprowadzony w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowaoskpu rob6t. Roboty
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poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny koszt w terenustalonym z Inspektorem
Nadzoru. Odbiory robot zanikagych i ulegajcych zakryciu naley prowadzé w

miare postpu robot, kontrolujc ich jakad¢ w sposéb podany w punkcie Kontrola jé&io
robét. Odbiory czgsciowe i kaacowe prowadz zgodnie z zasadami podanymi w punkcie
Kontrola jakaci robot.

Jezeli wszystkie badania daty wyniki pozytywne, wykoeaoboty nalgy uzna za zgodne z
wymaganiami. JYeeli chocia jedno badanie dato wynik ujemny, wykonane robo&jery
uzna za niezgodne z wymaganiami norm i kontraktu. Wiejakytuacji Wykonawca jest
zobowhzany doprowad#i roboty do zgodnai z normy i Dokumentacj Projektova,
przedstawiajc je do ponownego odbioru.

5.15.Podstawa platnéci
Ogodlne ustalenia dotygeze ptatnéci podano w cgci - Wymagania Ogoélne niniejszej
specyfikacji i E.01.01 Ogdlne warunki momtainstalacji elektrycznych, teletechnicznych,
odgromowych i innych.

5.16.Cena i szczegotowy zakres robét wykonania robdbejmuije:

. Wykucie bruzd dla rur RVS 37 w cegle

. Montaz rur winidurowych csr.do 50 mm uktadanych na drewnie

. Montaz rur winidurowych asr.do 50 mm uktadanych w bruzdach

. Montaz przewoddw kabelkowych YKY 4x16 poprzez aganie do rur
. Wykonanie pomiaru stanu izolacji

. Wykonanie pomiar skuteczém ochrony przeciwpotaniowe]

5.17.Przepisy zwazane

Wymagania techniczne wykonania robét dlag:

“ Normy podane w pozycji E.01.01 Ogdlne warunki tagm instalacji elektrycznych.

“ Warunki techniczne wykonania i odbioru robét égéznych. Instalacje elektrycznych
(aktualnie obowjzujace)

" instrukcja i atest podane w pozycji E.01.01 OgaNarunki montau instalacji
elektrycznych;

“ przepisy bhp przy robotach montavych instalacji elektrycznych i transportowych.
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E. Szczegotowe specyfikacje techniczne wykonaniadbioru robot

6. E.01.04 Tablice i rozdzielnice elektryczne (CP¥5 315 700 - 5)
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6.1. Wskp

6.1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SSTa svymagania szczegotowe dotyce wykonania i odbioru
tablic oraz rozdzielnic elektrycznych.

6.1.2.7Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokuinpepetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkéid.

6.1.3.Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanowi wymagaloitycace wykonania i odbioru tablic
oraz rozdzielnic elektrycznych.

6.1.4.0Okrecelenia podstawowe

Stosowane okienia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi Polskimi
Normami i definicjami podanymi w ¢&ci Wymagania Ogdlne niniejszej ST oraz w pkt 2
niniejszej ST E.01.010gdlne warunki mantainstalacji elektrycznych, teletechnicznych,
odgromowych i innych.

6.1.5.090le wymagania dotycgce robot
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako ich wykonania oraz zgodso z
Dokumentacj Projektova, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

6.2.Materiaty
Do wykonania rob6t w zakresie oklenym punktem 6.1. przewiduje ¢sizastosowanie

nastpujacych materiatow:

” Tablice wg. zalczonych schematéw ideowych
“ Tablica wg. zalczonych schematéw ideowych
“ tablice wg. schematow ideowych z wypzsaiem.
“ materiaty pomocnicze

6.3.Sprat

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ogci - Wymagania Ogolne niniejszej
specyfikacji i E.01.01 Ogo6lne warunki momtainstalacji elektrycznych, teletechnicznych,
odgromowych i innych. Do wykonania i odbioru tablkizaz rozdzielnic elektrycznych
stosowa sprzt zwiagzany z wykonywanym zakresem robot. Sprgtosowany powinien gy
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru

6.4.Transport
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w gzi - Wymagania Ogolne. iywane

pojazdy, poruszage s¢ po drogach publicznych powinny spekhiswymagania dotycce
przepiséw i ruchu drogowego.

6.5.Wykonanie robét

Ogdlne wymagania wykonania rob6t podano wescz - Wymagania Ogoélne niniejszej
specyfikacji i E.01.01 Ogo6lne warunki momatainstalacji elektrycznych, teletechnicznych,
odgromowych i innych.
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6.5.1.Zakres wykonywanych robot

“ Przygotowanie podi@ dla montau tablic p/t

“ Wykonanie bruzd oraz otworéw pod maniastalacji elektrycznej

“ Montaz przewodow instalacji elektrycznej p/t w rurkaclsple

“ Montaz tablic rozdzielczych

“ Montaz wyposaenia tablic

“ Wykonanie patcze elektrycznych wewstrz tablic, przyhczenie obwodow zewgtrznych
“ Przelaenie licznika z rozplombowaniem i plombowaniem

“ Wykonanie pomiaréw kontrolnych

6.6.Kontrola jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w e&ci Wymagania Ogolne niniejszej

specyfikacji i E.01.01 Ogolne warunki momtainstalacji elektrycznych, odgromowych i

innych. Poszczegodlne etapy wykonania tablic i reddic elektrycznych powinny iy

odebrane i zaakceptowane przez Inspektora NadEaki.ten nalgy potwierdzé wpisem do

Dziennika Budowy.

Kontrola jakaci robét powinna obejmowéa

“ kontrok elementow sktadowych

“ kontrok przygotowania podia pod tablice i rozdzielnice elektryczne;

“ kontrok wykonania montau tablic i rozdzielnic elektrycznych zgodnie z Dakentacy
Projektova

Materialy przeznaczone do wbudowania mugmosiada odpowiednie atesty oraz by

zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Akceptpolaga na wizualnej ocenie stanu

materiatdbw oraz udokumentowaniu jej wpisem do Daika Budowy.

6.7.0bmiar robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano wsciz- Wymagania Ogolne niniejszej specyfikacii i
E.01.01 Ogodlne warunki moriia instalacji elektrycznych, teletechnicznych, oagoovych i
innych.

6.7.1.Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaranprzygotowania podia jest: 1 m
Jednostka obmiaraywmontau tablic i rozdzielnic elektrycznych jest: 1 sztuka

6.8.0dbidr robot

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano wscz- Wymagania Ogolne niniejszej specyfikacji i
E.01.01 Ogdlne warunki mora instalacji elektrycznych, teletechnicznych, odgoovych i
innych. Poszczegodlne etapy wykonania tablic i reddic elektrycznych powinny iy
odebrane i zaakceptowane przez Inspektora Nad@atioru robét (stwierdzenie wykonania
zakresu robot przewidzianego w dokumentacji) dof@rspektor Nadzoru, po zgtoszeniu
przez Wykonawe robot do odbioru. Odbior powinien byprzeprowadzony w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowaoskpu robot. Roboty
poprawkowe Wykonawca wykona na wtasny koszt w teieni

ustalonym z Inspektorem Nadzoru. Odbiory robét kajpcych i ulegajcych zakryciu nakey
prowadz¢é¢ w miar postpu roboét, kontrolujc ich jak@d¢ w sposOb podany w punkcie
Kontrola jakaci robot. Odbiory cgsciowe i kaicowe prowadzi zgodnie z zasadami
podanymi w punkcie Kontrola jako robét. Jeeli wszystkie badania daty wyniki
pozytywne, wykonane roboty naleuzna& za zgodne z wymaganiami.zéé chocia jedno
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badanie dato wynik ujemny, wykonane roboty nglezna& za niezgodne z wymaganiami
norm i kontraktu. W takiej sytuacji Wykonawca jestbownzany doprowadzi roboty do
zgodndci z normy i Dokumentacja Projektoyy przedstawiajc je do ponownego odbioru.

6.9.Podstawa ptatnéci
Ogodlne ustalenia dotygeze ptatnéci podano w cgci - Wymagania Ogoélne niniejszej
specyfikacji i E.01.01 Ogo6lne warunki momatainstalacji elektrycznych, teletechnicznych,
odgromowych i innych.

6.9.1.Cena i szczegotowy zakres robot wykonania robobejmuije:

“ Przygotowanie podi@ dla montau tablic

“ Wykonanieslepych wrek w cegle pod montatablic

“ Montaz tablicy wg. zadczonych schematéw

“ Montaz tablicy wg. zaiczonych schematow

“ Montaz wyposaenia tablic wg. zalczonych schematow

“ Przelaenie licznika z rozplombowaniem i plombowaniem

“ Wykonanie patcze elektrycznych wewstrz tablic, przyhczenie obwodow zewgtrznych
“ Wykonanie pomiaréw kontrolnych

6.10.Przepisy zwazane

Wymagania techniczne wykonania robot Glag:

“ Normy podane w pozycji E.01.01 Ogolne warunki tagm instalacji elektrycznych,
teletechnicznych, odgromowych i innych;

“ Warunki techniczne wykonania i odbioru robét élgéznych. Roboty elektryczne
(aktualnie obowjzujace)

" instrukcja i atest podane w pozycji E.01.01 OgaNarunki montau instalacji
elektrycznych

“ przepisy bhp przy robotach elektrycznych i tramgpvych.
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E. Szczegotowe specyfikacje techniczne wykonaniadbioru robot

7.E.01.05 Instalowanie przeciwptarowych systeméw alarmowych
(45.31.21.00-8)
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Instalacje Teletechniczne — System Oddymiania
1| Strona

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
System Oddymiania

1. Wskp

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclanigj (ST) § wymagania dotycce
wykonania i odbioru systemu instalacji grawitacyjodprowadzania dymu i ciepta z klatki
schodowej oraz systemu zamghogniowych

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obagujaca podstaw jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienych w pkt. 1.1.

1.3. Przeznaczenie instalaciji

Zadaniem instalacji jest grawitacyjne usuwanie dwymoégazow paarowych obejmujce
przestrzé klatki schodowej oraz otwarcie drog ewakuacyjnpehwypadek pzaru. System
ten powinien zagwarantowabezpieczastwo wytkownikdw budynku przez zapewnienie
mozliwosci jego szybkiego i bezpiecznego opuszczenia.

Konieczng¢ oddymiania i napowietrzania wynika z usta237 ustp 4 rozporadzenia:
»,Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 14 grudnia 1994 r.
w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odgada® budynki i ich usytuowanie” (
tekst jednolity Dz. U. Nr 15 poz. 140) oraz w oparo opracowane ,Wymagania ochrony
pozarowej” opracowane przez Inspektora PSP.

1.4. Opis systemu

System grawitacyjnego usuwania dymow i gazoéwapowych obejmie przestraeklatki
schodowej. Napowietrzanieedlzie s¢ odbywa przez otwory okienne umiejscowione w
dolnych czsciach Kklatki schodowej. Celem napowietrzania jestze@ostanie 8i
odpowiedniej ilé¢ powietrza uzupetniagego. Zaktada si uruchamianie instalacji do
odprowadzania gazéw i dyméwzaowych wraz z napowietrzaniem w sposéb automatyczn
lub reczny. Operacje tedoa sic odbywa poprzez podanie kryterium ALARMU Il stopnia do
centralek oddymiania i napowietrzania z istqgej centrali pearowej umieszczonej w
portierni. Elementami wykonawczymeth elektryczne sitowniki typu fecuchowego
zamocowane do elementéw nieruchomych, a konsoleskanydia okna. Uruchamianie
instalacji oddymiania i napowietrzaniadzie s¢ mogto odbywa rowniez w sposob ¢gczny
za pomog przyciskéw oddymiania wEzonych bezpoednio do centralek oddymiania
(kryterium odpowiednie dla ALARMU Il stopnia). Pragki rozmieszczoneasw Kklatce
schodowe] na kalej kondygnacji. System zamki ogniowych skiada siz 2 central
sterupcych oraz elementéw wykonawczych w postaci trzymazamontowanych przy
drzwiach na drodze ewakuacyjnej budynku.

Nalezy podhczye projektowanm centrat oddymiania i trzymaczy do istnigjej

centrali paarowej. Shiay do tego celu specjalny modut w centrali SAP.
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1.5. Zakres robot obgtych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych z
budows systemu grawitacyjnego usuwania dymoéw i gazévsiesypu zamkric ogniowych.
System zaprojektowano w oparciu o:

- Rzuty budowlane.

- Schematy instalacji

- Wizje lokalm w terenie

- Obowizujace normy i przepisy, a w szczeganb

PN-B-02877-2 Ochrona przeciwjarowa budynkéw. Instalacje grawitacyjne

do odprowadzania dymu i ciepta.

- Dokumentagj techniczm, instrukcje obstugi central.

1.6. Ogdlne wymagania dotycgce robét.

Wszystkie roboty instalacyjne oraz uruchomieniomgiazane z wykonaniem Systemu
nalezy wykona w oparciu o dokumentacje projektgwraz aktualnie obowtujace normy i
przepisy, a w szczegolem w oparciu o wytyczne Centrum Naukowo Badawcz@ghrony
Przeciwpaarowej w Jozefowie.

1.7. Charakterystyka elementdw obgtych ST — okralenia podstawowe.

- okna montowane w elewacji klatek schodowych

Okna do ktérych projektuje sinagdy tancuchowe przy sile rozagania i nacisku 320N z
konsolami nowej generacji posiagaymi certyfikat CNBOP

- centralki sterujce posiadage certyfikat CNBOP;

- przyciski do gcznego uruchamiania oddymiania natynkowe godine do centralki
systemu instalacji oddymiania jako jej integralzesci,posiadajce certyfikat CNBOP;

- przyciski przewietrzania natynkowe pactone do centralki systemu instalacji oddymiania
- przewody typu HDGs wraz z zamocowaniami

stosowane w systemach zasilania i sterowaniagdaeniami staacymi ochronie
przeciwpaarowej, powinny zapewndaciagtos¢ dostawy energii elektrycznej w warunkach
pozaru przez wymagany czas dziataniaadezenia przeciwpmrowego, jednak nie mniejszy
niz 90 minut.” Jest tu mowa o przewodach i kablachpleEznych wraz z zamocowaniami co
tworzy system podtrzymania funkcji w ogniu przezmagany czas nie krotszyzn®0 min.;
posiadajce certyfikat CNBOP z deklaracygodndci;

- wyposaenie instalacyjne

baterie akumulatoréw (montowane w obudowie cenialirzewody zasilajce, uchwyty,
listwy instalacyjne, itp.

- sitowniki stuza do zdalnego obstugiwania okien, koput oraz okiechdwych, posiadaj
certyfikat CNBOP

- przycisk oddymiania shty do rcznego uruchamiania alarmu systemu oddymianiajegaz
kasowania, posiada certyfikat CNBOP

2. Materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow.

Wszystkie elementy systemu muasposiadéa aktualne Certyfikaty Zgodsdoi wraz z ich
Zalacznikami.

2.2 Przewody elektroenergetyczne .
Typ przewoddéw stosowazgodnie z dokumentagcjechnicza. Do wykonania instalacji
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elektrycznych w budynkach stosatyarzewody izolowane do uktadania na stale. Przewody
wielozytowe przy uktadaniu wtynkowym stosowa wykonaniu ptaskimzZyty przewodow
wielozytowych musz posiada rozne barwy izolacji. Sposob uktadania przewoddéw w
instalacji musi by dostosowany do charakteru budynku oraz wptywualasji elektrycznych

i srodowiska. Przewody instalacyjne stoséwaa napicie znamionowe (750V). Natg
stosowa przewody zzytami miedzianymi.

2.3. Przewody sygnatowe.

Do instalacji w systemach sterowania mglestosowd przewody typu HDGs posiadag
certyfikat zgodnéci wydany przez Centrum Naukowo - Badawcze Ochrony
Przeciwpaarowej w Jozefowie. Budowa HDGs jest rasijaca:

- zyty jednodrutowe wykonane z miedzi, o przekrojul®; 2,5mm2

- izolacjazyt wykonana z polwinitu PVC,

- zyly izolowane skgcone w pary,

- kolory zyt biaty/niebieski, 3

- pary skecone wsrodek,

- powtoka kabla wykonana ze specjalnego polwinpormwego o indeksie tlenowym >29%
w kolorze czerwonym. Przewody te zaliczamy do groj@yozprzestrzeniagych ptomienia i
spetniaj nornt nie palndci PN-89/E-04160/55- metoda 1 oraz DIN EN 50265-2-1

2.4 Urzadzenia zasilagce.

W rozpatrywanym systemie uwdzenia zasilace stanowj integralm czes¢ centrali.
Podstawowymzrodiem zasilania instalacji jest §i@30V/50Hz.Zrodlem rezerwowym jest
bateria akumulatorow. Wymagania naaglzenia zasilace zawiera norma PN-E-08350-4.

2.5 Elektrotechniczny sprzt instalacyjny.

Do elektrotechnicznego ospta instalacyjnego zaliczacsurzadzenia, ktore spetniagakie
zadania jak: fizyczne zamocowanie przewodéw, ocoraechaniczna, izolacja elektryczna.
Rury winidurowe sztywne - Rury winidurowe sztywnaapnny spetnié normg. EN 50086-2-
21 |EC 61386-2-1

Rury winidurowe ggtkie (karbowane) -Rury powinny spettiaorne EN 50086-2-2 i IEC
61386-2

Listwy instalacyjne - $wykonane z tworzyw sztucznych i giudo uktadania przewodow.
Zaleta stosowania to wymieniaktanstalaciji.

Perforowane korytka instalacyjne z blachy perfonogyaKorytka metalowe i listwy
instalacyjne powinny spetriavymagania normy PN-E-05100-1 i pr. PN-E-05100-2.

Rury i przepusty kablowe.

Na przepusty kablowe nélg stosowa rury stalowe wg PN-H-74219 i rury z tworzyw
sztucznych wg PN-C-89205.

Ograniczniki przepi¢c - Zastosowane ugdzenia powinny spetntanastpujace normy : PN-
IEC 61024-1:2001.

3. Sprzet

3.1 Wymagania ogolne dotygze sprztu
Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanST.

4. Transport

4.1.Srodki transportu budowy instalaciji.
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Wykonawca winien wykaza sii mazliwoscia korzystania z nagbujacego Sprztu
gwarantugcego widciwa jakas¢ robot:

1. Samochdd dostawczy,

Przewaone materiaty nalg zabezpieczy przed maliwoscia przesuwania 8iw czasie
transportu. Przewomne materiaty i elementy powinny bykfadane zgodnie z warunkami
transportu wydanymi przez wytwaicdla poszczegélnych materiatow i elementow oraz
zabezpieczone przed ich przemieszczaniemadrodkach transportu.

4.2. Odbiér materiatéw na budowie.

- Materialy na budow nalery dostarczé tacznie ze swiadectwami jakeéci, kartami
gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego.

- Dostarczone na miejsce budowy materiaty hakprawdzt pod wzgédem kompletngci i
zgodndci z danymi producenta.

- W razie stwierdzenia wad lub wyptenia watpliwosci co do jakéci materiatdw nalgy
przed ich wbudowaniem podige badaniom oki&onym przez igyniera ( dozor techniczny
robot).

- Materiaty nie spetniage wymaga nie lxda uzyte. 4

4.3. Sktadowanie materialtébw na budowie.
Materiaty powinny by przechowywane jedynie w pomieszczeniach przezmgchodo tego
celu, tj. w zamkngtych i suchych.

5. Wykonanie robo6t

Montaz instalacji powinien b§ dokonany przez uprawnionych instalatorow.
W pomieszczeniu w ktérym zainstalowano cegtrallezy umiescic:

a) opis funkcjonowania i obstugi wdzen

b) wskazowki posppowania w przypadku alarmu

c) protokét, w ktorym natey wpisywa':

- przeprowadzone kontrole instalaciji

- dokonywane naprawy

- zmiany i uzupetnienia instalacji

5.1. Przewody

- Wymiar i materiat przewodu elektrycznego orazojagolacja powinny b§ takie, aby
napkcie dowolnego urgdzenia lub elementu nie byto mniejsze j@go minimalna okrdona
wartas¢ robocza, przy pomiarze w warunkach maksymalnegaupr

- Parametry izolacji przewodow muszapewnia ich utazenie w tynku.

- Do sterowania i sygnalizacji nale zastosowé niepalny kabel HDGs 3x1,5 o odpo#écd
ogniowej PH 90 w czerwonej powtoce.

5.2. Podczenia

- Pobczenia przewodédw powinny niie odpowiedm wytrzymatdé mechanicza |
elektryczra oraz powinny b¥ od siebie elektrycznie odizolowane. Do gquz@ier przewodow
nalezy wykorzystywa listwy zaciskowe w elementach oraz specjalne pusakiczeniowe.
Puszki réwnie musz posiada Certyfikat Zgodnéci.

- Nie dopuszcza sitaczenia przewoddw w listwach i korytkach instalaggjm.

5.3. Ochrona
- Cate oprzewodowanie powinnodgdpowiednio zamocowane i rozprowadzone, albo
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zabezpieczone w celu unikgia uszkodzenia rodowisku, w ktérym jest stosowane. W
przedmiotowym opracowaniu zastosowano instalasytynkowa oraz w listwach
instalacyjnych natomiast w przestrzenkdrystropowej na uchwytach.

5.4. Uktadanie przewoddow w instalacjach teletechmych

Roboty instalacyjne wykonywagodnie z dokumentacprojektowg

Przewody uktadazgodnie z przepisami i zaleceniami. Do mocowarigyikowanego
przewodu HDGs tywa¢ specjalnych uchwytdéw przeznaczonych do mocowarzevpodu

0 odporndci ogniowej PH90. W budownictwie biurowym stosowni® dokumentacji
technicznej wykonywainstalacje w rurach instalacyjnych pod tynkiemrusach stalowych i
z tworzywa PVC na tynku, jako instalacja wtynkowa, scianach szkieletowych, w
prefabrykowanych bruzdach, zatapiana w konstrukcyagewnych, we wekach kablowych.
Szczegdtowe wymagania dotyce linii kablowych okréla norma PN-76/E-05125.
Przewody nalgy uktada zgodnie z PN-E-05125 i Dokumentaéjrojektova.

5.4.1. Instalacja w rurach instalacyjnych - pockigm jest klasyczoametod, uktadania
przewodow w przypadku stosowania rur PVC, dla l@asilagcych przechodcych przez
posadzki naley stosowa rury stalowe.

5.4.2. Instalacja wtynkowa - polega na uktadaniacginych przewodow nécianach lub
sufitach i pokryciu warstw tynku. Zalet instalacji jest niski koszt i szybki motita
Stosowanie w budownictwie lekkich, szkieletowygétian dziatowych przyczynia gido
stosowania instalacji w tycitianach.

1. Trasowanie

2. Wykonanie bruzdy odpowiednbruzdownia z odkurzaczem

3. Odmierzenie i uecie przewodu 5

4. Uktadanie przewodu z umocowaniem

5. Pokrycie warstwtynku

5.4.3. Instalowanie kanatow i korytek instalacyjny@vyszczegdlnienie robot:

. Trasowanie.

. Odmierzenie i ugcie listwy.

. Wykonanieslepych otwordow.

. Osadzenie kotkdw rozporowych.

. Nawiercenie otworéw w listwie.

. Mocowanie listew za pomgevkretow.

. Zmontowanie elementow listew.

. Przygotowanie kleju, oraz przyklejenie listewpmhmtaza.

5.4.4. Instalowanie przewodow w korytkach instajaggh.

1. Rozwingcie, wymierzenie i ugcie przewodu.

2. Zdgcie pokrywek z listew.

3. Utozenie przewodow z gciem na tukach i zatamaniach (zachéwaymagan rezerve ).

4. Wprowadzenie przewodu do puszek i rozgakow.

5. Zatarenie pokryw.

5.4.5. Instalacja centrali oddymiania.

1. Wyznaczenie miejsca zainstalowania.

2. Wykonanieslepych otworéw

3. Wywiercenie otworéw

4. Osadzeniérub kotwicych.

5. Monta centralki (przystawki) wraz z regulaanechanicza

6. Sprawdzenie prawidtowol dziatania centralki (przystawki).

5.4.6. Instalacja przyciskow.

1. Trasowanie miejsca moutaprzycisku.

O~NO O WNE
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. Wykonanie otworéw w podio.

. Osadzeniérub kotwiacych w podiau,

. Rozpakowanie przycisku.

. Oczyszczenie obudowy na zeytra.

. Obckcie i obrobienie kacdéwek przewodow.

. Podhczenie przewodow pod zaciski.

. Monta przycisku do podiza.

. Sprawdzenie prawidtowoi pofaczen przewodow.

O©CO~NOOUILPA,WN

5.5. Ochrona przegtiowa

Ogolne zasady ochrony instalacji elektrycznych gnzezepeciami atmosferycznymi
przenoszonymi przez rozdzielcgiec zasilajca oraz przed przegtiami generowanymi przez
urzadzenia przydczone do instalacji zostaty zawarte w normie PN-80364-4-443. Zgodnie
z zaleceniami zawartymi w tej normie zastosowanstalacji elektrycznej ograniczniki
przepeé¢ powinny wyttumg przepecia do wartéé ponizej poziomu wytrzymaléci udarowej
urzadzen elektrycznych i elektronicznych zasilanych z danaptalacji. Wymagane
znamionowe nagcia udarowe wytrzymywane przez gazenia ( w zalenosci od napgcia
znamionowego i uktadu sieci) zawarte zostaty w ner@N-IEC 61024-1:2001,

5.6. Dziatanie poza miejscem zainstalowania

- Urzadzenia i elementy musby¢ sprawdzone pod wzglem zgodnéxci ze specyfikag
materialows. Opakowanie powinno chrahiurzadzenia i elementy przed uszkodzeniem
podczas transportu i przechowywania oraz powinnd tik oznakowane, aby mogty by
zidentyfikowane poszczegoélne jednostki. aflzen i elementéw nie naky dostarczé&
wczesniej niz bedzie maliwe zainstalowanie ich, chybe zostan zapewnione odpowiednie
warunki skladowania (wtznie z zapewnieniem ochrony).

5.7. Dziatanie w miejscu zainstalowania

- Urzadzen i elementow systemu nie naje umieszcza w poblizu zrodet ciepta, np.
grzejnikow, uradzen klimatyzacyjnych, jeeli mogto by to wptyac¢ ujemnie na ich parametry
funkcjonalne orazrodio fatszywych alarméw. 6

- Wszystkie przebicia w stropach nalezabezpieczy przed przedostawanienmggirzez nie
ognia za pomacmasy ognioodpornej 0 odpoiud ogniowej rownej odporriai stropow.

Prace, ktore dda wykonywane w miejscu zainstalowania adzex i elementow systemu
alarmowego, obejmuyj

- podstawowe przygotowanie do prac serwisowych,

- rozmieszczenie spgtl kontrolnego oraz przyciskow,

- rozprowadzenie kabli i przewodow,

- instalowanie urgdze i elementow,

- kontrok, badanie i odbior.

5.8. Sprawdzenie i uruchomienie systemu

Sprawdzeniu pod wzgllem poprawngi dziatania oraz zachowania wymaganych
parametrow podlegajwszystkie elementy systemu.

Sprawdzeniu pod wzgllem poprawngi dziatania oraz zachowania wymaganych
parametrow podlegajurzadzenia do transmisji sygnatéw alarmowych i uszkoéaeych do
oddalonego centrum nadzorczego.

Uzytkownik dopilnuje przeszkolenia przez wykonaviiestalacji osob, ktoredola

obstugiw& centrat. Po przekazaniu instalacji do eksploatacji matdeci stah konserwagj
instalacji i uradzen sygnalizacji pearowej oddymiania.
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6. Uzytkowanie

Zaleca st aby po sprawdzeniu dziatania systemu w ob&znego wytkownika i/lub
wiasciciela byt sporzdzony protokét zdawczo-odbiorczy.ztkownicy instalacji powinni
by¢ poinstruowani o wisciwym wytkowaniu systemu. Zeli nasapi zmiana wystroju lub
przeznaczenia pomieszézeto wytkownik odpowiednio wczaie powinien rozwayc
niezledne zmiany systemu. Wdaiciel lub wytkownik obiektu zleci uprawnionej firmie stat
konserwagj systemu. Konserwacja powinnacbywykonywana zgodnie z PN-E-08350-14 z
2002r.

7. Kontrola jakéci robot

7.1 Wymagania ogoélne Wykonawca powinien za&dkaby jakd¢ materiatow, uradzen i
montau byta zgodna z Dokumentacprojektova, niniejsz specyfikacy i poleceniami
Inzyniera. Przed przygpieniem do badania, Wykonawca powinien z co najjrhigniowym
wyprzedzeniem powiadoiinzyniera o rodzaju i terminie badania.

Po pozytywnym zakiiczeniu badé lub inspekcji, Wykonawca przedstawizymierowi dwa
egzemplarzéwiadectwa badaz jego wynikami.

7.2 Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do robdt, Wykonawca powinien przekalreeynierowi wszystkie
swiadectwa jakéci i atesty stosowanych materiatow. Materiaty bgzht dokumentéw nie
moaga by¢ wbudowane.

7.3 Badania w czasie wykonywania robét

Trasy przewodowe Po wytrasowaniu tras pod przewiodyalacyjne , naley sprawdzt
zgodnd¢ ich tras z DokumentagjProjektowa. W przypadku bruzd natg sprawdzé ich
przebieg z dokumentagjak rowniez ich wymiary: szerok& i gtcbokasc¢.

Uktadanie przewodéw

Podczas ukladania przewodoéw i po zakaeniu robot kablowych nalg przeprowad#
nastpujace pomiary; zgodrigé z trag opracowan w dokumentacji oraz zldenia i
skrzyzowania z innymi instalacjami.

Sprawdzenie gotosci zyt Sprawdzenie agtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodiod
faz naley wykonywa przy wyciu przyraddéw o napiciu nie przekraczagym 24V. Wyniki
sprawdzenia nahly uzn& za dodatni, jeeli poszczegolneyty nie map przerw oraz jeeli
poszczegodlne fazy na obudaach linii & oznaczone identycznie.

8. Obmiar rob6t

8.1 Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowa jest:

1m dla ukfadania kabli

1 szt. do montau przyciskéw, sitownikow.

9. Odbidr robot

Odbidr robét zgodnie z ustalonymi warunkami.
Dokumenty, ktore zobowtany jest dostarczyinwestorowi wykonawca:
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- projekt techniczny z naniesionymi zmianami

- protokot odbioru kécowy i protokoty odbiorow agciowych

- wazne atesty swiadectwa dopuszczenia dotyce wszystkich elementéw systemu, kabli i
przewodow

10. Podstawa ptatkoi

Podstaw ptatngci jest pozytywny wynik odbioru komisji
odbiorczej. Cena obejmuije:

- wytyczenie trasy,

- koszt materiatow,

- dostarczenie materiatow,

- przygotowanie podi@a pod instalagjprzewodow,

- utozenie rur ochronnych i kanatéw elektroinstalacyjnych
- utozenie przewodow zasikggych,

- utozenie przewodow sygnatowych,

- monta recznych przyciskow,

- monta centrali oddymiania,

- uruchomienie systemu.

- budowe przepustdéw vécianach i stropach,

- wykonanie inwentaryzacji przebiegu tras kablowych

- przeprowadzenie préb i konserwowanieadza w okresie gwaranciji,
- integracja z systemem dozoru,

- opracowanie Dokumentacji Powykonawczej,

- dostarczenie ksiki przeghddow i konserwacji

11. Przepisy zwazane

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@d2 r. w sprawie warunkoéw
technicznych, jakim powinny odpowiadbudynki i ich usytuowanie / Dz. U. z 2002 r., &, 7
poz. 690 /.

2. Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003 r.
w sprawie ochrony przeciwparowej budynkow, innych obiektéw budowlanych i teye /
Dz. U.z 2003r.,nr121, poz. 1138/. 8

3. Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003 r.
w sprawie uzgadniania projektu budowlanego pod gdagh ochrony przeciwpgarowej / Dz.
U.z 2003 r., nr 121, poz. 1137 /.

4. PN-B-02852:2001 Ochrona przeciwpoowa budynkéw. Obliczanieggtasci obciazenia
ogniowego oraz wyznaczanie wgghego czasu trwania paru.

5. PN-EN 1363-1:2001 Badania odpadticogniowej. Czs¢ 1: Wymagania ogolne.

6. PN-ISO 8421-6:1997 Ochrona przeciwgmwa. Terminologia. Ewakuacja srodki
ewakuacji.

7. PN-IEC 60364-4-42:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania ciepineg

8. PN-IEC 60364-4-482:1999 Instalacje elektrycznebrektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Dobor srodkéw ochrony w zalaosci od wplywdw
zewretrznych. Ochrona przeciwparowa.

9. PN-B-02877-2:1998 Ochrona przecivepmwa budynkow. Instalacje grawitacyjne do
odprowadzania dymu i ciepta. Klapy dymowe. Wymagametody bada

10. PN-B-02877-4:2001 Ochrona przeciwamwa budynkdw. Instalacje grawitacyjne do
odprowadzania dymu i ciepta. Zasady projektowania.
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11. PN-EN 54-1:1998 Systemy sygnalizacji@mwej. Wprowadzenie.

12. Projekt normy PN-E-08350-14 Systemy sygnalizgopzarowej. Projektowanie,
zaktadanie, odbior, eksploatacja i konserwacjalasji.

13. PN-EN 60849:2001 Avickowy system ostrzegawczy.

14. mgr irx. Jerzy CISZEWSKI. Podstawowe zasady projektowamsalacji sygnalizacji
pozarowej. CNBOP — Warszawa 1994.

15. Instrukcja nr 221 Instytutu Techniki Budowlan@jytyczne oceny odpors8o ogniowej
elementow konstrukcji budowlanych — Warszawa 1979.

16. Instrukcja nr 320 Instytutu Techniki BudowlanBadania rozprzestrzeniania ognia —
Warszawa 1992.

17. Instrukcja nr 378/2002 Instytutu Techniki Budamej. Projektowanie instalacji
wentylacji paarowej drég ewakuacyjnych w budynkach wysokich isekaciowych —
Warszawa 1992.

18. Podecznik projektanta systeméw sygnalizacjizpmwej. Czs¢ | i Czes¢ Il. CNBOP
2004r.

19. Bogdan Mizieliski, Systemy oddymiania budynkéw, WNT, Warszawa9199

11.2 Normy podstawowe

PN-1S0O 6790:1996 Smtzi urzadzenia do zabezpieaz@rzeciwpaarowych i zwalczania
pozarow - Symbole graficzne na planach ochrony przeatarowej.
PN-1ISO6790/Ak:1997 Speti urzadzenia do ochrony przeciwparowej i zwalczania
pozarow- Symbole graficzne na planach ochrony przeckamwej - wyszczegolnienie (
Arkusz krajowy)

PN-ISOS421-3-.1997 Ochrona przeciwpmwa - wykrywanie pearu i alarmowanie.
Terminologia (identyczna z nogSO 8421-3-1989)

PN-92/M-51004/05 Ggci sktadowe automatycznych udzer sygnalizacji pearowej —
Czujki temperatury- Punktowe czujki z jednym eleteemo progu statycznym.
PN-92/M-51004/06 Ggci sktadowe automatycznych udzer sygnalizacji pearowej —
Czujki temperatury - punktowe czujkizdiczkowe bez elementu

0 statycznym progu zadziatania.

PN-92/M-51004/09 Ggci skladowe automatycznych qdzex sygnalizacji pearowej —
Badania przydatrigi w warunkach testowych.

PN-EN 54-1:1998 Systemy sygnalizacjzpoowej - Wprowadzenie (identyczna z narm
EN-54-1:1996)

PN-E-OS350-4:1997 Systemy sygnalizacji@@we]j - Zasilacze ( opracowanie

w oparciu o projekt normy EN 54-4:1997).

PN-E-08350-7-.2000 Systemy sygnalizacji@mwej - Czujki dymu - czujki punktowe
dziatapce z wykorzystanierswiatta rozproszonegaéwiatta 9

przechodzcego lub jonizacji ( opracowanie w oparciu 0 projearmy

EN 54-7:1997).

PN-E-08350-14:1997 Systemy sygnalizacjiaowe]j - Wytyczne projektowania,
wykonywania, odbioru, zytkowania i konserwacji instalacji

(opracowanie w oparciu o projekt normy EN 54-14(00

PN-EN 50130-4:2001 Systemy alarmowe - kompatyldredektromagnetyczna - norma
grupy wyrobow - wymagania dotygze odpornéci urzadzen

systemoéw alarmowych garowych, wkamaniowych i osobistych

(identyczna z EN-50130-4:1995)

12. Inne dokumenty.

1. Przepisy budowy ugdzen elektrycznych. PBUE, wyd. 1980 r.
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2. Rozporzdzenie Ministra budownictwa i Przemystu MateriaiBudowlanych w sprawie
bezpieczastwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot budomdanontaowych i
rozbiorkowych. (Dz. U. Nr 13 z dn.10 .04 .1972r)

3. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét thno — montzowych - Czs¢ V.
Instalacje elektryczne, 1988 r.

4. Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dnia 26.11.1990 r. wase warunkow
technicznych

jakim powinny odpowiadaurzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony
przeciwporaeniowej. (Dz. U. Nr 81 z dnia 26.11.1990 r.)

5. Instalacje elektryczne, COBO — PROFIL, Warsza@@o r.

6. Ustawa z dn. 24.08.1991 o ochronie przeciapowvej (Dz. U. z 2002r. Nr 147, poz.
7.1229iz 2003r. Nr 52, poz. 452)

8. Rozporzdzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dn. 16.06.2003r. w
Sprawie

uzgadniania projektu budowlanego pod wdgim ochrony przeciwgarowej (Dz. U. Nr 121,
poz. 1137).

9. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002rw  sprawie
warunkéwtechnicznych

jakim powinny odpowiadabudynki ( Dz. U. Nr 75, poz. 690)

10. Dokumentacja techniczna, instrukcje obstugtreémnczujek

11. Podecznik projektanta systemow sygnalizacji zamwej. Czs¢ |. Wymagania i
podstawy

prawne. st. bryg. dr in Dariusz Ratajczak, Wgt do automatycznych systemow sygnalizacji
pozarowej. mgr irt. Jerzy Ciszewski. Jozefow k/Otwocka 16.10.2004r.

12. Podecznik projektanta systemow sygnalizacjizpoowej. Czs¢ Il st. kpt. mgr in.
Janusz Sawicki., in Ryszard Strzemeski. J6zefow k/Otwocka 16.10.2004r

13. Instrukcje i zalecenia producentow sgpuz
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